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Notas para la lectura de las instrucciones
Leer completamente este manual antes de empezar la instalaciéon del producto.
El simbolo A destaca notas importantes para la seguridad de las personas y la integridad de la automacién.
El simbolo IZ" evidencia notas sobre las caracteristicas o el funcionamiento del producto.
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EQUIPO ELECTRONICO 24Vdc PARA CANCELAS DE HOJAS BATIENTES

INSTRUCCIONES DE USO -

NORMAS DE INSTALACION

1. CARACTERISTICAS GENERALES

Esta central de mando a 24Vdc para cancelas de hojas batientes ofrece elevadas prestaciones y un amplio nimero
de ajustes, con deceleraciones en apertura y cierre, posibilidad de gestionar uno o dos motores, gestiéon de los finales
de carrera de apertura y cierre y posibilidad de gestionar dos GATECODER.

Un sofisticado control electrénico monitoriza constantemente el circuito de potencia e interviene bloqueando la central
en caso de anomalias que puedan perjudicar el correcto funcionamiento del embrague electrénico.

Las configuraciones de los pardmetros y de las logicas de funcionamiento se programan y visualizan en un cémodo
display que, durante el funcionamiento normal, muestra el estado de la cancela. La regulaciéon de los tiempos de
funcionamiento se realiza en autoaprendizaje durante la fase de programacion.

El contenedor estanco estd predispuesto para alojar la central, el transformador toroidal y las baterias tampdn si las
hubiera (opcionales) con las caracteristicas y dimensiones que se indican en la tabla inferior.

2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensién de alimentacién del fransformador

230/115 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.

Tensién de alimentacién de la central

24 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.

Potencia absorbida

3IW

Carga maxima motor

70Wx2

Carga mdxima accesorios

24Vdc 500mA

Carga mdxima destellador / luz de cortesia

24Vdc 15W max.

Temperatura ambiente

-20°C +50°C

Fusibles de proteccién

4

Légicas de funcionamiento

Automdtica / Automdtica Paso-Paso / Semiautomdtica /
Semiautomdtica Paso-Paso / Edificios

Tiempo de apertura / cierre

En autoaprendizaje en fase de programacion

Tempo di pausa

En autoaprendizaje en fase de programacion

Fuerza de empuje

Cuatro niveles regulables por medio de display

Deceleraciones

En apertura y cierre

Entradas en regleta de bornes

Alimentacion 24V~ / Alimentacién baterias / Encoder /
Apertura fotal /Apertura peatonal / Disp. de seguridad
apertura - cierre / Stop / Final de carrera - apertura
- cierre

Conector para radio

Conector répido 5 pines

Salidas en regleta de bornes

Alimentacién accesorios 24Vdc / Motores 24Vdc / Luz de
cortesia-Destellador 24Vdc / Electrocerradura 12Vdc/~

Dimensiones tarjeta

165 x 130 mm.

Caracteristicas transformador toroidal 230V~

prim. 230V~ / sec. 22V~ / 120VA

Caratteristiche trasformatore toroidale 115V~

prim. 116V~ / sec. 20V~ / 120VA

Caracteristicas baterias opcionales

12V - 4 Ah / dimens. 90 x 70 x 108 mm.

Caracteristicas contenedor para exteriores

306 x 225 x 130 mm. - IP55

En funcién de la tensién de linea se pueden tener valores de salida diferentes a 24V~. Antes de la puesta en

funcionamiento siempre hay que comprobar la tensién de salida del transformador. La misma no debe ser

superior a 26V~ tanto para la alimentacién a 230V~ como a 115V~. La tension debe medirse en vacio, es
decir, con el transformador alimentado y desconectado de la tarjeta.

3. PREDISPOSICIONES

instrucciones indicadas en el presente manual. La instalacion incorrecta o el uso inapropiado del producto

2 Para poder garantizar la seguridad personal, es importante seguir atentamente fodas las advertencias y las

pueden provocar graves danos personales.

Compruebe que linea arriba de la haya un adecuado interruptor diferencial, tal y como establecen las normativas
vigentes, y prevea en la linea de alimentacion un magnetotérmico con interrupcién omnipolar.
Para tender los cables eléctricos, utilice tubos rigidos y/o flexibles adecuados.

Separe siempre los cables de conexidn de los accesorios a baja tensién de los cables de la alimentacién de 115/230

V~. Para evitar cualquier interferencia utilice vainas separadas.

La longitud mdxima de los cables de alimentacion entre la central y los motores no debe ser superior a 10

m., ufilizando cables con seccion de 2.5 mm?

Para la fijacién de los varios componentes en el contenedor estanco, consulte el pdrrafo 15.
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4. CONEXIONES Y FUNCIONAMIENTO
4.1. REGLETA DE BORNES CN1

4.1.1. Aumentacion 22V

Bornes "VAC-VAC". Entrada a la que debe conectarse el circuito secundario del transformador 24V~ 50/60 Hz. La
presencia de alimentacion por medio del transformador estd indicada por el encendido del diodo “ALIM” situado
debajo de la regleta de bornes.

4.1.2. BareriAs

Bornes “+BAT - -BAT". Conecte a estos bornes los cables de alimentacién de las baterias tampodn (opcionales). La
central estd predispuesta para poder funcionar con dos baterias tampdn con las caracteristicas minimas indicadas
en la tabla del pdrrafo 2. Durante el funcionamiento normal la central mantiene en carga las baterias. Las mismas
entran en funcionamiento en caso de que falte la alimentacion al transformador.
I@J La alimentacion sélo por medio de las baterias debe considerarse como una situacion de emergencia, el
numero de maniobras que pueden realizarse estd en funcion de la calidad de las baterias, de la estructura
de la cancela, del tiempo transcurrido desde el corte de la alimentacion, etc.

A Respete la polaridad de alimentacion de las baterias.

4.1.3. AccEesorios
Bornes “+24V - -24V". A estos bornes deben conectarse los cables de alimentacion de los accesorios.

I

%; La carga maxima de los accesorios no debe superar los 500 mA.

A La salida de estos bornes es de corriente continua, respete la polaridad de alimentacion de los accesorios.

4.1.4. TiErrRA
Borne @ A este borne debe conectarse el cable para la puesta a tierra de la central.
ﬂ:%\: = Esta conexién es absolutamente necesaria para el correcto funcionamiento de la central.

4.2. REGLETA DE BORNES CN2

4.2.1. MororrepucTtor 1

Bornes "APM1 - CHM1". Para aplicaciones de doble batiente, conecte a estos bornes el motorreductor montado
en la hoja que debe moverse en primer lugar. Para aplicaciones de hoja simple, el motorreductor debe conectarse
a estos bornes. La carga maxima del motorreductor no debe superar los 70W.

4.2.2. MOTORREDUCTOR 2

Bornes "APM2 - CHM2". Para aplicaciones de doble batiente, conecte a estos bornes el motorreductor montado enla
hoja que debe moverse en Ultimo lugar. Para aplicaciones de hoja simple no hay que conectar nada a estos bornes.
La carga maxima del motorreductor no debe superar los 70W.

4.2.3. ELECTROCERRADURA

Bornes “ELS - ELS". A estos bornes debe conectarse la eventual electrocerradura con alimentacion 12vVdc/~. Para
facilitar el desenganche de la electrocerradura se puede, activando el pardmetro “F”, introducir el golpe de ariete
(véase parrafo 9).

o] En las aplicaciones de doble batiente la electrocerradura debe montarse en la misma hoja que la del mo-
II‘@* torreductor 1.

4.2.4. DESTELLADOR | LUZ DE CORTESIA

Bornes "LAMP - LAMP”. A estos bornes puede conectarse tanto un destellador como una luz de cortesia, ambos con
alimentaciéon 24Vdc maximo 15W. El funcionamiento de esta salida se selecciona por medio del pardmetro “6”,
véase parrafo 9.

Funcionamiento del destellador:

Durante el funcionamiento normal el destellador emite un destello fijo cada 1.5 segundos, fanto en apertura como
en cierre. Con la cancela abiertaq, silos dispositivos de seguridad en cierre se activan, el destellador emite un destello
para realizar que se estd operando en el drea de movimiento de la cancela. Es aconsejable conectar el destella-
dor antes de la fase de programacion, puesto que indica las fases. Utilice un destellador de luz fija, el destello estd
gestionado por la central.

Funcionamiento de la luz de cortesia:

La luz de cortesia permanece encendida durante un tiempo fijo de 90 segundos desde el impulso de OPEN, luego se
apaga. Utilice una ldmpara con alimentaciéon 24V 15W mdaximo.
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4.3. REGLETA DE BORNES CN3

4.3.1. FINAL DE CARRERA EN CIERRE MOTOR 1
Bornes "COMF - FCC1". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de cierre del
motor 1. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo FCC1.

4.3.2. FINAL DE CARRERA EN APERTURA MOTOR 1
Bornes "COMF - FCA1". Contacto normalmente cerrado. El mismo inferviene deteniendo el movimiento de apertura
del motor 1. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo FCAT.

4.3.3. FINAL DE CARRERA EN CIERRE MOTOR 2
Bornes "COMF - FCC2". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de cierre del
motor 2. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo FCC2.

4.3.4. FINAL DE CARRERA EN APERTURA MOTOR 2

Bornes "COMF - FCA2", Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de apertura
del motor 2. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo FCA2.

I@: « Si no se utiliza ningun final de carrera hay que puentear las enfradas.

« Los finales de carrera no pueden utilizarse como inicio del framo decelerado.

4.3.5. Encoper moTor 1
Borne "ENC1". A este borne debe conectarse la senal procedente del encoder instalado en el motorreductor 1. Para
el funcionamiento del encoder y para su activacién véase el parrafo 6.
A Si no se utilizza el encoder, estd absolutamente prohibido puentear las enfradas

4.3.6. ENCODER MOTOR 2

Borne "ENC2". A este borne debe conectarse la senal procedente del encoder instalado en el motorreductor 2. Para
el funcionamiento del encoder y para su activaciéon véase el parrafo 6. Si no se utiliza el encoder no es necesario
puentear la entrada.

2 « Si no se utilizza el encoder, estd absolutamente prohibido puentear las entradas

« En las aplicaciones con dos motores el encoder debe instalarse en ambos motores.
4.4. REGLETA DE BORNES CN4

4.4.1. APERTURA TOTAL

Bornes "COM - OPEN A”. Contacto normalmente abierto. A estos bornes hay que conectar un emisor de impulsos
cualquiera (p.ej. pulsador, selector de llave, etc.) el cual, cerrando un contacto, genera un impulso de apertura o cierre
total de la cancela. Su funcionamiento estd definido por el pardmetro de funcionamiento “D” véase pdarrafo 9.

« Un impulso de apertura total siempre tiene la precedencia sobre la apertura peatonal.

« Para conectar varios emisores de impulsos conecte los dispositivos en paralelo.

4.4.2. APERTURA PEATONAL

Bornes "COM - OPEN B”. Confacto normalmente abierto. A estos bornes hay que conectar un emisor de impulsos
cualquiera (p.ej. pulsador, selector de llave, etc.) el cual, cerrando un contacto, genera un impulso de apertura o
cierre parcial de la cancela. En las aplicaciones de doble batiente la apertura peatonal corresponde a la apertura
completa de la hoja 1; en las aplicaciones de una hoja la apertura peatonal corresponde a aproximadamente el
30% de la apertura total memorizada.

I@ » Un impulso de apertura total siempre fiene la precedencia sobre la apertura peatonal.

« Para conectar varios emisores de impulsos conecte los dispositivos en paralelo.

4.4.3. Stor

Bornes "COM - STOP". Contacto normalmente cerrado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cualquiera
(p.ej. presostato, borde, etc.) el cual, abriendo un contacto, detiene inmediatamente la cancela y deshabilita toda
funcion automatica. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo "STOP”. Solo con un sucesivo impulso de
apertura, total o parcial, la cancela reanuda el ciclo memorizado.

« Sino se conectan dispositivos de STOP, puentee la enfrada.

* Para instalar varios mandos de STOP conecte os dispositivos en serie.

4.4.4. DisPosiTIVOS DE SEGURIDAD EN CIERRE

Bornes "COM - FSW CL". Contacto normalmente cerrado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cual-
quiera (p.ej. fotocélula, borde, presostato, etc..) el cual, abriendo un contacto, interviene en el movimiento de cierre
de la cancelay lo invierte hasta el tope mecdnico o hasta el final de carrera de apertura. El estado de esta entrada
estd indicado por el diodo "FSW-CL".
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4.4.5. DispOsITIVOS DE SEGURIDAD EN APERTURA

Bornes "COM - FSW OP”, Contacto normalmente cerrado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cualquiera
(p.ej. fotocélula, borde, presostato, etc..) el cual, abriendo un contacto, interviene en el movimiento de apertura de
la cancela y lo detiene inmediatamente, una vez restablecido el dispositivo de seguridad, la cancela reanuda el
movimiento con el ciclo memorizado. El estado de esta entrada estd indicado por el diodo “FSW-OP”.

— « Sino se conectan dispositivos de seguridad, puentee las enfradas.

« Para instalar varios dispositivos se seguridad conecte los dispositivos en serie.

5. INTRODUCCION DE LA TARJETA RECEPTORA PARA TELEMANDO

La central estd predispuesta para alojar un moédulo radio-receptor de 5 pines. Para proceder a la instalacion, quite la
alimentacién eléctrica e intfroduzca el médulo en el especifico conector CN5 en la central.
Para no danar, y por tanto perjudicar irremediablemente el funcionamiento, la receptora debe acoplarse
respetando la orientacion indicada en el pdrrafo 13 (Esquema de conexién).

Siga las instrucciones del radio-receptor para la memorizacion del telemando.

6. FUNCIONAMIENTO CON ENCODER O AMPEROMETRICO

La central dispone de 4 DIP-SWITCH que permiten seleccionar el funcionamiento amperomeétrico o el funcionamiento
con Encoder.
El funcionamiento con encoder garantiza una mayor seguridad en la deteccion de los obstdculos y una mayor
repetibilidad del punto de deceleracion.
I@ El funcionamiento con encoder requiere topes mecdnicos o finales de carrera, tanto en apertura como en
cierre.

Para seleccionar el funcionamiento con encoder es necesario posicionar los DIP-SWITCH 1y 2 en ON y los DIP-SWITCH
3y 4 en OFF (Fig.01).

Para seleccionar el funcionamiento amperométrico es Funcionamiento con Funcionamiento
necesario posicionar los DIP-SWITCH 1y 2 en OFF y |os DIP- encoder Adpi
SWITCH 3 y 4 en ON (Fig.02). amperomefrico
- . z ON z ON
Para un correcto procedimiento de programacion de o AMPERO o AMPERO
la central hay que realizar esta operacién antes T H H H H T H H H E
de la fase de programacion de la central, puesto || @ ENCODER - |ENCODER
que modifica radicalmente el funcionamiento. (o) 1234 [ 1234
Fig. 01 Fig. 02
-l
o 7. DIODOS DE CONTROL
1z DIODOS ENCENDIDO APAGADO
< ALIM  |Alimentacion por medio de transformador toroidat | AiMenfacion por medio de las baterics o falfa de
n. alimentacion
U, FCC1 Final de carrera en cierre motor 1 no ocupado Final de carrera en cierre motor 1 ocupado
1] FCA1 Final de carrera en apertura motor 1 no ocupado |Final de carrera en apertura motor 1 ocupado
FCC2 Final de carrera en cierre motor 2 no ocupado Final de carrera en cierre motor 2 ocupado
FCA2 Final de carrera en apertura motor 1 no ocupado |Final de carrera en apertura motor 2 ocupado
STOP Mando de stop no activado Mando de stop activado
FSW-CL Dispositivo de seguridad en cierre no ocupado Dispositivo de seguridad en cierre ocupado
FSW-OP Dispositivo de seguridad en apertura no ocupado |Dispositivo de seguridad en apertura ocupado

!@ « En negrita se indica la condicion de los diodos con la cancela cerrada, central alimentada y ambos finales
de carrera instalados.

« Sino se ufilizan los finales de carrera, los correspondientes contactos deben puentearse y los diodos FCC1
- FCA1 - FCC2 - FCA2 deben estar encendidos.

« Sino se instala ningun dispositivo de STOP hay que puentear la entrada y el diodo STOP debe estar encen-
dido.

8. FUNCIONAMIENTO DEL DISPLAY

La central estd provista de un comodo display para visualizar los pardmetros de funcionamiento

y para programarlos. Asimismo, durante el funcionamiento normal visualiza constantemente el

estado de la cancela. — e
Durante la visualizacion y la programacion de los pardmetros de funcionamiento el display indica ’ ' '
alaizquierda el parédmetro seleccionado, y a la derecha muestra el valor programado. En la Fig. ' ,’

03 puede verse un ejemplo de visualizacién del pardmetro "A” al valor “2".
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Durante el funcionamiento normal el display visualiza el estado de la cancela. Los valores visualizados se indican en
la siguiente tabla:

VALOR VISUALI- ESTADO CANCELA

- - Cancela en reposo

O P Cancela en apertura
= - Cancela abierta en pausa (Sélo con cierre automdtico habilitado, véase pdrrafo siguiente)
C L Cancela en cierre

9. REGULACION DE LOS PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

@ Antes de iniciar la fase de regulacion de los pardmetros de funcionamiento hay que seleccionar el tipo de
funcionamiento de la central, con o sin encoder (véase el pdrrafo 6).

Para acceder a la regulacion de los pardmetros de funcionamiento proceda del siguiente modo:

1- Una vez realizadas todas las conexiones necesarias, alimente el equipo y compruebe que todos los diodos de
senalizacion estén en la situaciéon indicada en el parrafo 7.

2- El display indica el valor *--".

3- Presione y mantenga presionada la tecla P2 hasta que en el display aparezca el nombre y el valor del primer
pardmetro.

4- Para modiificar el valor del paradmetro presione la tecla P1.

5- Para pasar al pardmetro sucesivo, presione la tecla P2.

6- Transcurridos 60 segundos sin que se foque ninguna otra tecla, la central sale del modo de regulacion. Se puede
salirmanualmente del modo de regulacién recorriendo, con la tecla P2, todos los pardmetros. Cuando el display
indica el valor "--" significa que se ha regresado al funcionamiento normal.

En la siguiente tabla se resumen los diferentes pardmetros y los valores que pueden asignarse.

DISPLAY DESCRIPCION

Regulacién de la sensibilidad del embrague electrénico.

Al Fuerza del motor minima

A2 Fuerza del motor medio-baja
A3 Fuerza del motor medio-alta
A4 Fuerza del motor alta

Retardo hoja 2: este pardmetro permite seleccionar el tiempo de desfase de las dos hojas.

= 1.5 segundos de desfase

[ 3 segundos de desfase

b3 6 segundos de desfase

(=5l 10 segundos de desfase

Cierre Automdtico: con esta funcién se habilita o deshabilita el cierre automdtico de la cancela

=i Desactivada

cl Activada

Funcionamiento del mando OPEN A: esta funcién determina el comportamiento del pulsador de OPEN A (apertura
total).

d0 Abre / Cierra / Abre.....

dl Abre / Stop / Cierra / Stop/Abre......

Funcién edificios: activando esta funcion durante la fase de apertura de la cancela, se inhibird el mando de start.

=0 Desactivada

El Activada

Golpe de ariete: activando esta funcién, para cada impulso de OPEN la hoja en la que estd instalada la electro-
cerradura inicia, durante algunos segundos, un movimiento de cierre. Esto sirve para facilitar el desenganche de la
electrocerradura.

FO Desactivada

Fl Activada

Luz de cortesia / destellador: con este pardmetro se puede seleccionar el fipo de salida de los bornes LAMP - LAMP,
escogiendo entre destellador y luz de cortesia.

oo Destellador

ol Luz de cortesia (activa durante 90 segundos)
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DISPLAY DESCRIPCION

Porcentaje punto de deceleracién: con este pardmetro se puede seleccionar la longitud del framo decelerado,
escogiendo entre los dos valores prefijados

HO 40% de la maxima apertura memorizada

Hi 20% de la maxima apertura memorizada

Velocidad durante la fase decelerada: con este pardmetro se puede programar la velocidad del motor durante la
fase decelerada, escogiendo entre los dos valores

a Alta

i Baja

Funcionamiento con final de carrera: este pardmetro permite seleccionar el funcionamiento con o sin final de car-
rera

L0 Funcionamiento sin final de carrera

I Funcionamiento con final de carrera

Numero de motores: con este pardmetro se selecciona el tipo de cancela, de una o de dos hojas

M Cancela de una hoja, sélo un motor conectado
ne Cancela de dos hojas, dos motores conectados
10. PROGRAMACION

— Antes de iniciar la fase de programacion hay que seleccionar el tipo de funcionamiento de la central, con
0 sin encoder (véase el pdrrafo 6).

Durante el procedimiento de programacion, la central memoriza los topes mecdnicos en apertura, en cierre y el

eventual tiempo de pausa antes del cierre.

1- Desbloguee los motorreductores, coloque las hojas a mitad de la apertura y bloquee de nuevo los operadores.

2- Alimente la central y compruebe que en el display aparezca el valor “--".

3- Presione y mantenga presionada la tecla P2 hasta que en el display aparezca el primer pardmetro y el correspon-
diente valor.

4- Dé un mando de OPEN A con un dispositivo cualquiera conectado a esta entrada, el display visualiza el valor “P-"
y las hojas empiezan a moverse. La primera maniobra que realicen las hojas debe ser en cierre.De no ser asi,
hay que detener el movimiento de la cancela con un impulso de reset, realizando el puente en los dos PINES de
“RESET” utilizando el especifico conector (véase Fig.04). Quite la fension y coloque de nuevo el conector en su
posicién normal (Fig.04). Seguidamente invierta los hilos de los motores / del motor, que han realizado la maniobra
de apertura. Repita el procedimiento de programacién desde el primer punto.

5- Una vez alcanzado el tope mecdnico en cierre, los motorreductores realizan una pausa de unos 2 segundos,
franscurrido este tiempo reanudan con una maniobra de apertura total hasta el tope mecdnico en apertura o
hasta el correspondiente final de carrera.

6- Sino se ha habilitado el cierre automdtico la fase de programacién ha concluido, de otro modo la central inicia a

contar el tiempo de pausa.
7-Transcurrido el tiempo deseado, dé ofra vez un mando de NORMAL RESET
OPEN A y la cancela empezard la fase de cierre.
8- Una vez alcanzada la parada en cierre, la programacion
ha concluido y en el display aparece el valor *--".

« Durante todo el procedimiento de programacion
E % el display visualizard el valor "Pr”.

« Durante fodo el tiempo que dura la programa-
cién, el destellador permanecerd encendido con
luz fija.

« Durante el procedimiento de programacion el
movimiento de las hojas se realiza en modo dece- Fig. 04
lerado. -

11. FUNCIONAMIENTO DEL EMBRAGUE ELECTRONICO

Dispositivo importantisimo para la seguridad, su tarado permanece constante sin estar sujeto a desgastes. El mismo
estd activo tanto en apertura como en cierre, cuando interviene invierte el movimiento de la cancela sin deshabilitar
el cierre automdtico, en caso de que estuviera activado.

Durante el movimiento de cierre si interviene varias veces consecutivas, la central se coloca en STOP deshabilitando
cualquier mando automdtico. Esto es asi porque al intervenir varias veces consecutivas significa que el obstaculo
permanece, por lo que podria ser peligroso realizar cualguier maniobra. Para restablecer el funcionamiento normal
es necesario un impulso de OPEN A / OPEN B por parte del usuario.

40



12. FUSIBLES DE PROTECCION

FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION
Alimentacion salida
F1=TI0A |Alimentacion| F2=T0.63A | accesoriosy | F3=R0.63A |Salida destel-| F4=R3.15A clectocena-
250V - 5x20 24V~ 250V - 5x20 | cargador de | 250V - 5x20 lador 250V - 5x20 qura
baterias
13. ESQUEMA DE CONEXION
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15. FIJACION DE LA TARJETA

El contenedor para exteriores estd predispuesto para alojar la central, el transformador toroidal y las eventuales

baterias tampén (Opcional).

Para la fijacion del transformador toroidal y del soporte de la tarjeta consulte las cor-
respondientes instrucciones.

Para la fijacién de la tarjeta electrénica proceda del siguiente modo:

1. Coloque los distanciadores suministrados en dotacion (Fig.5 ref.(D) en las columnas
identificadas con las siguientes letras: A-C-1-P-Q-G.

2. Fije la tarjeta utilizando los tornillos suministrados en dotacion (Fig.5 ref. @).

Ej%‘« Los distanciadores colocados en correspondencia con las letras A & P sélo sirven
- de apoyo para la tarjeta.

3. Realice los cableados siguiendo el esquema de conexion (pdrrafo 13).
4, Para la colocacioén y el cableado del kit baterias consulte las correspondientes

instrucciones.

ASi se utiliza el kit baterias es OBLIGATORIO abirir el orificio pre-perforado situado
en la parte inferior del contenedor (Fig. 6 ref. (1)), como requieren las vigen-
tes normas de seguridad.
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