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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Fabbricante: FAAC S.p.A.
Direccién: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIA
Declara que: El equipo electréonico 624BLD

* cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas CEE:

2006/95/CE directiva de Baja Tension

2004/108/CE directiva de Compatibilidad Electromagnética

Nota adicional:

Este producto ha sido sometido a ensayos en una configuracion tipica
homogénea (todos productos de fabricacién FAAC S.p.A.)

Bologna, 01 de enero de 2010

El Administrador
A. Marcellani
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

iATENCI()N! Paralaseguridad de las personas es sumamente importante
seguir atentamente estas instrucciones. Una instalacién incorrecta o
una utilizacién inadecuada del producto pueden causar graves danos
a las personas.

Lea detenidamente las instrucciones antes de empezar la instalacion

del producto.

Los materiales del embalaje (pldstico, poliestireno, etc.) deben man-
tenerse fuera del alcance de los ninos, ya que constituyen fuentes
potenciales de peligro.

Guarde las instrucciones para futuras consultas.

Este producto se ha disehado y fabricado exclusivamente para el
uso que se indica en este manual. Cualquier otro uso que no haya
sido expresamente previsto podria perjudicar el funcionamiento del
producto y/o representar una fuente de peligro.

FAAC declina toda responsabilidad derivada de un uso indebido o
diverso al uso para el que el automatismo se ha fabricado.

No instale el aparato en un ambiente explosivo: la presencia de gas o
humos inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

Los elementos mecdnicos deben ser conformes a lo establecido por
las Normas EN 12604 y EN 12605.

Para los paises extracomunitarios, ademds de las referencias a la
legislacién nacional, para obtener un nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normativas indicadas anteriormente.

FAAC no se hace responsable delincumplimiento de la buena técnica
aplicada a la construccién de los cerramientos a motorizar, asi como
de las deformaciones provocadas durante el uso.

La instalacién debe realizarse de acuerdo con las Normas EN 12453 y
EN 12445,

Para los paises extracomunitarios, ademads de las referencias a la
legislacién nacional, para obtener un nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normativas indicadas anteriormente.

Desconecte la alimentacion eléctrica antes de realizar cualguier
intervencién en el equipo.

Coloque en la red de alimentacion del automatismo un interruptor
omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o superior
a 3 mm. Se recomienda utilizar un interruptor magnetotérmico de 6 A
con interrupciéon omnipolar.

Compruebe que encima del equipo haya un interruptor diferencial
con un umbral de 0,03 A.
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Compruebe que lainstalacion de tierra esté correctamente realizada
y conecte a esta las partes metdlicas del cierre.

El automatismo dispone de un dispositivo de seguridad antiaplas-
tamiento formado por un control de par. No obstante, es hecesario
comprobar el umbral de intervencion de acuerdo con lo previsto en
las Normas indicadas en el punto 10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger
posibles dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como
por ejemplo, aplastamiento, arrastre, corte.

Para cada equipo se recomienda utilizar por lo menos una senali-
zacién luminosa (ej. FAACLIGHT) asi como un cartel de senalizacion
adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademds de los
dispositivos indicados en el punto “16”.

FAAC declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen
funcionamiento del automatismo si se utilizan en el equipo compo-
nentes que no hayan sido fabricados por FAAC.

Para el mantenimiento, utilice exclusivamente piezas originales
FAAC.

Nolleve acabo ningunamodificacién enloscomponentes que forman
parte del sistema de automatismo.

El instalador debe proporcionar toda la informacién relativa al fun-
cionamiento manual del sistema en caso de emergencia y enfregar
al usuario del equipo el manual de advertencias que se adjunta al
producto.

No permita que ninos o personas se detengan cerca del producto
durante su funcionamiento.

Mantenga fuera del alcance de los ninos los telemandos o cualquier
otro emisor de impulso, para evitar que el automatismo pueda ser
accionado involuntariamente.,

El paso sélo es posible cuando el automatismo estd parado.
El usuario no debe por ningun motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe dirigirse unicdmente a personal cualificado.

Mantenimiento: compruebe por o menos semestralmente que el
equipo funcione correctamente, prestando especial atencién a
la eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida, donde esté
previsto, la fuerza de empuje del operador) y de desbloqueo.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes instruc-
ciones debe entenderse como no permitido.
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1. ADVERTENCIAS

FAAC

EQUIPO ELECTRONICO 624 BLD

Atencién: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en el equipo electrénico (conexiones, mantenimiento) quite
siempre la alimentacién eléctrica

- Coloque antes de la instalacién un interruptor magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de intervencién.

- Conecte el cable de tierra al correspondiente borne previsto en el conector J9 del equipo (véase fig.2).

- Separe siempre los cables de alimentacién de los cables de mando y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.).
Para evitar cualquier interferencia eléctrica utilice vainas separadas o un cable blindado (con el blindaje conectado a

masa).

2. CARACTERISTICAS TECNICAS

3. LAYOUT Y COMPONENTES 624BLD

F1 =F20A-120V F2 =T0,8A- 120V

Tiempo de trabajo

Programable (de 0 a 4 min)

Tiempo de pausa

Programable (de 0 a 4 min)

Fuerza motor

Programable en 50 niveles

Programacién

3 niveles de programaciéon para una
mayor flexibilidad de uso

+ STOP - DL4
FSW - DL3
CLOSE - DL2 E.‘

F Leo
OPEN - DL1
PIVOT - DLS

FCA - DL6
FCC - DL7

1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516171819

Tensién de 230V~ (+6% 1 0%) - 50/60 Hz (] D@j ‘ - A

_ - o bien Q =
alimentacion 115V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz w
Potencia absorbida 7W V@ 8
Carga max. Motor 1000 W g
Alimentacion @ 32) R
accesorios 24 vde E
Corriente max. ;
accesorios 500 mA
Temperatura \—‘
ambiente de de -20°C a +55°C
funcionamiento E@

. F1 =F 10A-250V F2 =T0,8A - 250V

Fusibles de o bien + EMERG - DLS
proteccion *

I Acoplamiento tarjeta de 5 pin Minidec, @ @ I3
nect =

Conector rapido Decoder, Receptor, RP/RP2 - )

Salidas 4 salidas programables

programables en 18 funciones diferentes

, , Fig. 1
Gestion deceleraciones, Pantalla \ 9 =
ist rultifuncion, tecnologia BUS y 3.1 DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES
Caracteristicas DETECTOR DE MASAS METALICAS
|NCORPORADO DL PANTALLA DE SENALIZACION Y PROGRAMACION
DIODO DIODOS DE CONTROL DEL ESTADO DE LAS ENTRADAS
J1 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
*la Tensién de alimentacién y los fusibles estdn en funcion de la > REGLETA DE BORNES CONEXION MOTOR, DESTELLADOR
version adquirida: Y VENTILADOR
J3 CONECTOR FINAL DE CARRERA DE APERTURA
230V~ 115V~
Ja CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP
F1 =F5A F1 =F 10A J5 CONECTOR FINAL DE CARRERA DE CIERRE
BARRERA
F2 = T O'8A F2 = T O'8A Jé6 CONECTOR SENSOR EMPUJE BARRA
L F1 =F 10A J8 CONECTOR CONDENSADOR DE ARRANQUE MOTOR
PILON / ,
F2 =T0,8A Jo REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 230 VAC.

DS1 SELECTOR DE FRECUENCIAS LOOP 1 y LOOP 2

F1

FUSIBLE MOTORES Y PRIMARIO TRANSFORMADOR (F 5A)

F2

FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800mA)

PULSADOR DE PROGRAMACION “F”

PULSADOR DE PROGRAMACION ™+

PULSADOR DE PROGRAMACION *-*

TF1

TRANSFORMADOR

ESPANOL
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4. CONEXIONES ELECTRICAS

Ve N\
EMPUJE
BARRA CONDENSADOR DE
I oo : .@ ARRANQUE MOTOR
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Para la conexién de VENTILADOR =

las fotocélulas y de 230V~ &4
los dispositivos de o115V~
seguridad, remitase 60W mox 02$?5V\7~
v al parrafo 4.2. 50/60 Hz *
OPEN stor /T
CLOSE * Version tarjeta 230 V~
\ EMERGENCY o Version tarjeta 115V Fig. 2

J

4.1. REGLETA DE BORNES J1 - ACCESORIOS (FIG. 2)
LOOP 1 - Espira magnética LOOP 1 (OPEN - bornes 1-2): tiene la funciéon de APERTURA
LOOP 2 - Espira magnética LOOP 2 (SAFETY/CLOSE - bornes 3-4): tiene la funcién de SEGURIDAD/CIERRE
OPEN - Mando de “Apertura” (N.A. - borne 5): se entiende un emisor de impulso cualquiera (por. €j.: pulsador) que,
al cerrar un contacto, manda la apertura y/o cierre de la barrera.
CLOSE - Mando de “Cierre” (N.A. - borne 6): se entiende un emisor de impulso cualquiera (por. €j.: pulsador) que, al
cerrar un contacto, manda el cierre de la barrera.
FSW - Contacto disp. de seguridad en cierre (N.C. - borne 7): la funcion de los dispositivos de seguridad en cierne es
salvaguardar la zona interesada por el movimiento de la barrera durante la fase de cierre, invirtiendo el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de apertura. Los Dispositivos de seguridad en cierre, si estdn ocupados con el
automatismo abierto, impiden el movimiento de cierre.

A Si no se conectan los dispositivos de seguridad en cierre, puentee los bornes FSW 'y GND (fig. 6).

STOP - Contacto de STOP (N.C. - borne 8): se entiende un dispositivo cualquiera (p.ej.: pulsador) que, al abrir un

contfacto, puede detener el movimiento del automatismo.

A Si no se conectan dispositivos de stop, puentee los bornes STOP y GND (fig. 6).

EMERGENCY - Contacto de EMERGENCIA (N.C. - borne 9): se entiende cualquier interruptor que, al ser accionado en
| emergencia, da lugar a una apertura de la barrera, bloqueando el funcionamiento hasta que se restablezca el contacto.

O A Si no se conectan disposifivos de emergencia, puentee los bornes EMERGENCY y GND (fig. 6).

lE GND ( bornes 10-11-19) - Negativo alimentacién accesorios

[ 24 Vdc ( bornes 12-13)- Positivo alimentacién accesorios
(2]

L La carga mdxima de los accesorios es de 500 mA. Para calcular la absorcion remitase a las instrucciones
de los accesorios.

OUT 1 - Salida 1 open-collector GND (borne 14): Se puede programar la salida en una de las funciones descritas en
Programacion 2° Nivel (véase pdrr. 5.2.). El valor programado por defecto es FAILSAFE. Mdxima carga: 24 V

OUT 2 - Salida 2 open-collector GND (borne 15): Se puede programar la salida en una de las funciones descritas en
Programacion 2° Nivel (véase parr. 5.2.). El valor por defecto es barra CERRADA. Mdaxima carga: 24 Vde con 100 mA.
OUT 3 - Salida 3 de RELE (borne 16-17): Se puede programarla salida en una de las funciones descritas en Programacion
2° Nivel (vease parr. 5.2.). El valor por defecto es LUZ TESTIGO. Maxima carga: 24 Vdc o Vac con 500 mA.

Para no perjudicar el correcto funcionamiento del sistema, no hay que superar la potencia indicada en la
fig. 2.

OUT 4 - Salida 4 open-collector +24Vdc (borne 18): Se puede programar la salida en una de las funciones descritas en
Programacion 2° Nivel (véase pdrr. 5.2.). El valor por defecto para TODAS las PRE-CONFIGURACIONES es COMUNICACION

BUS. Mdxima carga: 24 Vdec con 100 mA.
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4.2.CONEXION FOTOCELULAS DE RELE Y DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD CON CONTACTO “N.C.”

La tarjeta 624 BLD preve la conexion de dispositivos de seguridad en cierre que sélo intervienen durante el movimiento
de cierre de la barrera, por lo tanto son aptos para proteger la zona de cierre de la via contra el riesgo de impacto.

FAAC

Si fuera necesario conectar dos o mas dispositivos de seguridad (contactos N.C.), éstos deben colocarse
en serie entre si, tal y como se muestra en las figuras 3, 4, 5 bajo la voz “SAFE”.

4.3. CONEXION FOTOCELULAS BUS

Las fotocélulas de tecnologia BUS estdn conectadas a la centralita 624 BLD TODAS EN PARALELO, como se muestra en

la Fig. 7 por medio de una Unica linea de alimentacién/comunicacion.
Las fotocélulas BUS no preveén polaridades de conexion.

Pueden conectarse a la tarjeta hasta un méximo de 8 pares de fotocélulas BUS.
Las fotocélulas estdn divididas por cantidades en los siguientes grupos:
Pares de fotocélulas en cierre: max 7
Pares de fotocélulas para impulso OPEN: max 1
/
Aseglrese de que en el 2° 1° Par de Fotocélulas 2° Par de Fotocélulas
nivel de progromocic’)n- |]—[|RX X ﬁRX X
= P =
CH |_||_| y |‘| o |:| o |:| o
£ g
B
T~~~ Dlmm Do DLl mm Doz
__ 1819 “051 DSI DS] DSI
DL2 DL2
BU BUS BUS@BUS BU-S BUS BUS@?BUS
I 1t A—
Fig. 7

¢ Conexién de 1 par en cierre N Conexién de 2 pares en cierre )
2
2 S 2
06 99 F Q0 o o £ £ 0 00 0 O
= = = ooggmaﬂqzmmnnsssssm
- = N N > g g K < = NV ® ® N
1512345678910111213141516171819
[l 2345 678910111213141516171819 J ]
SAFE
SAFE RX CL TX CL
1
RXCLI XL 7
(1] Tj 'E—OGND
‘| o oo —l- =
GND-—:T- + 2 + + 5|+
+ S|+ Fig. 3
\ - TX CL RX CL
e ., . N\
Conexién de 1 par en cierre 11
con seguridad FAIL SAFE 2
o b ;|
+ 2]+ - [4] GND
588843 288 o] +
|y + 5
Fig. 5
J]12345 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 N J
-
_ngbE_l Conexién falta deydispositivos de seguridad
55008 % ¢ o § + + 000 0 O
RXCLI Xct 338SS 203332288 8ss5¢s <S58
1 -~ =~ N N P m T T < U U < < = N w @ »n O
%3 _E “12345 6 7 8 9 10 1112 13 14 15 16 17 18 19
GND ——171 - +2 +
+ —5 [+ Fig. 4
Configure en el 2° nivel de prog. : F5 =4 y ol =00 Fig. 6
N y J L J
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Después del posicionamiento de las fotocelulas de tecnologia
BUS hay que proceder a seleccionar la direccion de cada par
de fotocélulas mediante la combinacion de los DIP-SWITCH
presentes en cada fotocélula.

Configure LA MISMA DIRECCION dip-switch

seleccionada tanto en el transmisor comoen

el receptor del mismo par de fotocélulas.

[@ Asegurese de que no haya dos omdspares
de fotocélulas con la misma direccién

[@ Si no se utiliza ningun accesorio BUS, deje
libre los bornes 18 y 19.

En la tab. 4 se indican las programaciones de los dip-switch
presentes en el interior del fransmisor y del receptor de las
fotocélulas BUS.

Tab. 4 - Direccionamiento de los PARES de fotocélulas BUS

ON ON
DIP-SWITCH LA MISMA DIP-SWITCH
X MM SRECCION QUE MM RX
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip4 F!‘gr Tipologia
ON OFF OFF OFF 1° Par
ON OFF OFF ON 2° Par
ON OFF ON OFF 3° Par
ON | OFF | ON | ON | 4°par | Fofocelulas
CIERRE
ON ON OFF OFF 5° Par
ON ON OFF ON 6° Par
ON ON ON OFF 7° Par
Unica IMPULSO DE
ON ON ON ON Par OPEN

Para que los accesorios Bus instalados
sean operativos hay que guardarlos en
la tarjeta como se explica en el capitulo
5.3.

A

4.4. REGLETA DE BORNES J2 - MOTOR, DESTELLADOR Y
VENTILADOR (FIG. 2)

M (COM-MOT1-MOT2). Conexion Motor

LAMP (LAMP-COM): Salida destellador

| VENTOLA (FAN-COM): Salida ventilador

O 4.5. CONECTOR J8 - CONDENSADOR MOTOR (FIG. 2)

‘Z Conector de acoplamiento rdpido para la conexién del
é condensador de arrangue del motor.

7) 4.6. REGLETA DE BORNES J9 - ALIMENTACION (FIG. 2)

L PE . Conexidn de tierra

Alimentacion 230 V~ o 115 V~( Neutro )
Alimentacion 230 V~ o 115 V~( Linea )

Para un correcto funcionamiento es
obligatorio conectar latarjeta al conductor
de tierra presente en el equipo. Coloque
linea arriba del sistema un interruptor
magnetotérmico diferencial adecuado.

- Z

4.7. CONECTORES J3, J5 - ACOPLAMIENTO RAPIDO FINAL
DE CARRERA DE APERTURA Y DE CIERRE (FIG. 2)

Conector de acoplamiento rdpido para la conexion de los
finales de carrera de apertura (J3) y de cierre (J5).

FAAC

4.8.CONECTOR J6 - SENSOR DE EMPUJE BARRA FIG. 2)

Conector de acoplamiento rdpido para la conexidon del sensor de
empuje de la barra (si estuviera presente). Si no estuviera presente
dicho sensor, deje conectado el puente ya proporcionado.

4.9. SELECTOR FRECUENCIA DS1 (FIG. 1)
Selector de DIP-SWITCH utilizado para configurar una
frecuencia de trabajo ALTA 0 BAJA de las espiras de deteccion
de vehiculos. Consulte el capitulo 5.5.

4.10. CONECTOR J4 - ACOPLAMIENTO MINIDEC, DECODER Y RP
Se ufiliza para la conexion rdpida de Minidec, Decoder y
Receptores RP / RP2.
Si se utiliza un receptor bicandl, tipo RP2 , se puede man-
dar directamente el OPEN (apertura) y el CLOSE (cierre) del
automatismo desde un radiomando bicanal.
Si se utiliza un receptor monocanal, tipo RP sdlo se puede
mandar el OPEN (aperturq).
Acople el accesorio con el lado componentes dirigido hacia
el interior de la tarjeta.

A

Ejemplo de conexiéon de accesorio radio

RP/RP2

Las tarjetas SOLO pueden introducirse y
desacoplarse después de haber quitado

la tensién.

-~

|
B

Fig. 8
\_ 624BLD 0.8 )

5. PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento del automatismo hay que
acceder al modo "PROGRAMACION".

La programacion se divide en tres partes: 1° NIVEL, 2° NIVEL
y 3° NIVEL.

[@/o modificacién de los pardmetros

de programacion es valida y eficaz
inmediatamente, mientras que la
memorizacion definitiva sélo tiene lugar
cuando se sale de la programacion y se
regresa a la visualizacion del estado del
automatismo. Si se quita la alimentacién al
equipo antes de regresar a la visualizacion
del estado, fodas las modificaciones
realizadas se perderdn.

[@ Se puede regresar a la visualizacién del

estado desde cualquier punto de la
programacién de cada nivel, presionando
simultdneamente Ias teclas Fy -.

5.1. PROGRAMACION DE 1° NIVEL
El acceso a la PROGRAMACION DE 1° NIVEL se realiza
mediante el pulsador F:
* sise presiona(y se mantiene presionado) enla pantalla
aparece el nombre de la primera funcion.,
e al soltar el pulsador, en la pantalla aparece el valor

de la funcién, que puede modificarse con las teclas
+y-
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« sise presiona otfra vez F (y se mantiene presionado) en
la pantalla aparece el nombre de la funcion siguiente,
y asi sucesivamente.,

* una vez que se ha llegado a la ultima funcion, si se
presiona el pulsador F se sale de la programacion y
en la pantalla aparece el estado de las entradas.

FAAC

Pantalla

Funcién

Por
defecto

PROGRAMACION DE 1° NIVEL

®

Pantalla | Funcién Z?erfecio
CARGA DE LOS PARAMETROS:
CI H— oo Condicion neutral i ” i

DJ Por defecto FAAC 1 cargado -

j Qd Por defecto RESERVADO FAAC

a s Por defecto FAAC CITY cargado
M Por defecto FAAC CITY K cargado
HIJ Por defecto J275 cargado
u& Por defecto J355 cargado

I

Por defecto J200 cargado

DEJE A UL} S NO DESEA MODIFICAR LA

PROGRAMACION.
Para la explicacion del pardmetro dF
consulte la pdgina 8 capitulo 5.2.

L

LOOP 2:

Si se activa esta funcion, el loop (bucle)
conectado en la entrada Loop?2 tendrd
la funcion de SAFETY / CLOSE, es decir,
funcionard como SAFETY (seguridad)
durante la fase de cierre vy, al liberarse,
mandard el CLOSE (cierre) a la tarjeta.

4 = loop2 activo

mno = loop2 no activo
Atencioén: si no se activa la funcién, el
estado del Loop?2 estard disponible en
una de las salidas convenientemente
programada..

MENU ACCESORIOS BUS
Para la explicacidon de este pardmetro
consulte la pdgina 8 capitulo 5.3.

FUNCION BOOST LOOP 1

Y4 = Activa no = Excluida

Esta funcion permite aumentar el nivel de
sensibilidad en el momento de la deteccion.
Cuando el vehiculo se aleja de la espira, la
sensibilidad regresa al nivel seleccionado.
Este sistema permite mantener el contacto
de deteccién también en caso de vehiculos
muy altos o durante el paso de un tractor
con remolque.

M

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO:

Automdtica
Automdtica 1
Semiautomadtica
Aparcamiento
Aparcamiento automdtica
Edificios

Edificios automdtica
Faaoc-City (para pildn)
Presencia operador
Remote

Custom

[ o e

[ T o o o D

C

FUNCION BOOST LOOP 2
Y9 _Actva MO = Excluida

Ver funcién BOOST LOOP1.

SENSIBILIDAD LOOP 1

Reqgula la sensibilidad de la espira:
U1 = sensibilidad minima
[0 = sensibilidad méxima

SENSIBILIDAD LOOP 2

Requla la sensibilidad de la espira:

U1 = sensibiidad minima

D = sensibilidad mdxima

TIEMPO DE PAUSA:

Sdlo tiene efecto si se ha seleccionado
una Ic’)g'i:co automdtica. Puede regularse

de U a5Y seg. a pasos de un segundo.

Seguidamente en la pantalla aparecen
los minutos y las decenas de segundos
(separados por un punto). El tiempo
puede ajustarse a pasos de 10 segundos,
hasta el valor maximo de H. 1 minutos.

EJ.: si la pantalla indica 2.5, el tempo de
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg.

FUERZA MOTOR EN APERTURA:
Regula el empuje del motor durante la
fase de apertura.

oo Fuerza minima
50 Fuerza mdxima

FUERZA MOTOR EN CIERRE:

Regula el empuje del motor durante la
fase de cierre.

oo Fuerza minima

I
50 Fuerza mdxima

LOOP 1:
Activando esta funcién, el loop (bucle)
conectado en la entrada Loop1 tendrd

la funcidon de OPEN (apertura).

4 = loopl activo

no = loopl no activo
Atencién: si no se activa la funcién, el
estado del Loop1 estard disponible en
una de las salidas convenientemente
programada (véase programacion de
segundo nivel).

ESTADO DEL AUTOMATISMO:
Salida de la programacion,

Cerrado

Predestello apertura

Apertura
Abierto

En pausa

]
oy

Predestello cierre

Cierre

S0t

Blogueo listo para cermrar

Bloqueo listo para aborir

od

Apertura de emergencia

seguridad en cierre

memorizacion de los dafos configurados y regreso
a la visudlizacion del estado del automatismo.

Intervencion del disp. de

= Lavisualizacion del estado del automatismo Sk esde
fundamentalimportancia para el tecnico instalador/
mantenedor, a fin de distinguir los procesos I6gicos
que la tarjeta efectua durante los movimientos.
Si, por ejemplo, el automatismo estd ene

CERRADQ, enlapantalla DEBE aparecer i,

stado de
Cuando

llega el mando de OPEN, lapantalla cambiarda E'|_|
si el predestello esta habilitado, o directamente a =

L movimiento de APERTURA), para luego visualizar

13 cuando se alcanza la posicidn de via ABIERTA.

ESPANOL
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Ejiemplo de secuencia de estados visualizados en la pantalla
empezando por barrera cerrada:

m
DD Cerrado DE' Apertura
U3 Avierto
EH Pausa DE! Cierre

(si estuviera previstq)

En la secuencia no se han incluido los estados 01 y 05 que
corresponden al predestello en apertura y al predestello en
Cierre respectivamente.

5.2. MODIFICACION DE LA PRE-CONFIGURACION

la modificacion del pardmetro dF  permite  cargar
automdticamente 7 configuraciones diferentes,
modificando todos los valores de programacién en todos
los niveles con programaciones predefinidas.

Dicha posibilidad es un Util punto de partida para programar
rapidamente el 624 BLD para el funcionamiento con 7 tipos
diferentes de instalacion.

Pueden seleccionarse 7 PRE-CONFIGURACIONES, a saber:

a1 Por defecto FAAC para barreras

= Por defecto RESERVADO FAAC

o3 Por defecto para gama FAAC CITY 275 H600 y H800
] Por defecto para FAAC CITY 275 H700 K

a5 Por defecto para J275

= Por defecto para J355

o Por defecto para J200

Para que la carga de los valores de una de las 7
pre-configuraciones sea  efectiva, seleccione la
pre-configuracion deseada (01, 02, 03,04 ,05 ,06,00y
salga del 1° nivel de programacion.

Si, por ejemplo, escogemos U | y salimos del 1° nivel de
programacion, se cargan fodos los valores por defecto
FAAC gue se pueden encontrar en las tablas de 1°, 2°y 3°
nivel en la columna “Por defecto”. El equipo 624 BLD estd
configurado para mover una barrera.

LA CARGA DE UNA PRE-CONFIGURACION ANULA
TODAS LAS MODIFICACIONES ANTERIORMENTE
REALIZADAS EN CUALQUIER PASO DE LA
PROGRAMACION. SI NO DESEA CARGAR
NINGUNA PRE-CONFIGURACION, DEJE EL PASO
dF A00

L }
El paso dF, a diferencia de los demds,
no memoriza el valor seleociong'go, sino
que siempre vuelve a visualizar U1 como
condicion estandar.

No se puede reconocer qué pre-configuracion se ha
programado con anterioridad.

Si no desea cargar una pre-configuracion deje SIEMPRE el
paso dF alvalore 10 y pase al paso de programacién
sucesivo.

Asegurese de que efectua la carga del valor
por defecto deseado y de que sale del 1° nivel
de programacioén ANTES de modificar otros
pasos, esto para evitar que se anulen todas las
modificaciones realizadas.

Para informaciones mds detalladas sobre  cada
pre-configuracion, consulte el capitulo 10 en la pagina 15.

8
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5.3. CONFIGURACION y CONTROL del SISTEMA BUS

Cada vez que se instala uno o varios accesorios de

tecnologia BUS (como se explica en el capitulo 4.3) es

necesario memorizarlos (guardarlos) en la tarjeta.

Para guardarlos en la tarjeta proceda del siguiente modo:

- entfre en le primer nivel de programacion como se explica
en el cap. 5.1;

- en el paso de programacion |ju suelte el pulsador F y
pulse durante 1 segundo el pulsador +.

La pantalla visualiza por unos instantes ~ = y luego regresa a
la condicion estandar indicada en la fig. 10. Procedimiento
de memorizacion terminado.

El paso de programacion bL tiene también la funcién de
visualizar el estado de los accesorios de tecnologia BUS. En
la figura 9 se indica la exacta corespondencia entre los
segmentos de la pantalla y las entradas.

FSW CL = Fotocélulas BUS
en cierre

OPEN = Fotocélulas BUS

(@)
?Q
O$°
< emisores de impulso OPEN

\
1)1

KFSV\; CL| OPEN

Segmento ENCENDIDO = contacto cerrado
Segmento APAGADO = contacto abierto

Laconfiguraciénparaelcorrectofuncionamiento
del automatismo prevé los tres segmentos
opcionales ENCENDIDOS, como se indica en la

figura 10. Fig. 10

Fig. 9 /

Si las fotocélulos de cierre estdn ocupadas,
el segmento superior y el inferior se apagan vy
permanece encendido el segmento central,
como se muestra en la figura 11. Fig. 11

Si el par de fotocélulas del EMISOR de IMPULSO
OPEN estan ocupadas, el segmento vertical .
correspondiente se enciende por el tiempo que I
permanece ocupado el par, faly Como  fig. 12

se muestra en la figura 12.

El par de fotocélulas del EMISOR DE IMPULSO OPEN, si
estuviera ocupado, manda una apertura de la aplicacion e
impide el cierre hasta que se libere.

S

Aunque no esté previsto ningin par de
fotocélulas BUS en el equipo, el paso de
programacién bu incluye igualmente la
visualizacién mostrada en la figura 10.

El sistena de comunicacién BUS utiliza una funcién de
autodiagndstico capaz de proporcionar indicaciones de
conexiéon incorrecta o de incorrecta configuracion de los
accesorios BUS.

Lapantalla visudlizala senal ZiIZ DESTELLANTE
si se produce un CORTOCIRCUITO en la
linea BUS como se muestra en la figura
13. Compruebe las conexiones realizadas

(cap.4.3). Fig. 13

En la pantalla estd  presente H:I_
DESTELLANTE, como en la figura 14, si
varios pares de fotocélulas tienen la l
misma direccion. Fig. 14

En este Ultimo caso, compruebe todas las direcciones
configuradas entodas las fotocelulasinstaladas, consultando
para ello el capitulo 4.3.
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5.4. PROGRAMACION DE 2° NIVEL

Para acceder a la PROGRAMACION de 2° NIVEL hay que
presionar el pulsador F y, manteniéndolo presionado,
presionar el pulsador +:

e al soltar el pulsador + en la pantalla aparece el nombre
de la primera funcion.,

 alsolfartambién el pulsador F, en la pantalla aparece el valor
de la funcidn, que puede modificarse con las teclas + v -,

e presionando la tecla F (y manteniéndola presionada) en
la pantalla aparece el nombre de la funcién siguiente,
al soltar la tecla aparece el valor que puede modificarse
con las teclas + vy -.

* unavezgue se hallegado alaultimafuncién, sise presiona
el pulsador F se sale de la programacion y en la pantalla
vuelve a aparecer el estado de las enfradas.

FAAC

PROGRAMACION DE 2° NIVEL @ + (42

Por

Pantalla | Funcién defecto

PAR MAXIMO EN EL PUNTO DE ARRANQUE; 1
W3 el motor trabaja con el par mdximo —
(ignorando el gjuste de par) en el momento
inicial del movimiento.

T

Y — Activa
M0 = Inhabilitada

PREDESTELLO:
permite activar el destellador durante 5 seg. | M1
antes de que empiece el movimiento.

0
I

inhabilitado
antes de cualquier movimiento

0
[ n I ]

solo a fin de pausa
antes del cierre

— | CIERRE LENTO: .
— | permite programar toda la fase de cierre a| I 1
velocidad reducida.

L

':I = Activa
M2 = Inhabilitada

TIEMPO DE DECELERACION A FINAL DE CARRERA:
permite programar el tiempo (en segundos) de
deceleracion después de la intervencion de
los finales de carrera de apertura y de cierre.
Puede regularse de 0 a 10 seg. a pasos de
un segundo.

00 = deceleracion inhabiitada

= deceleracion maxima

T
|

TIEMPO DE TRABAJO (time-out):

Es conveniente programar un valor de 5+10
segundos por encima del tiempo que el
automatismo necesita para ir desde la posicion
de cierre ala de cupe_|r’rura viceversa.

Puede regularse de U a 53 seg. a pasos de un
segundo.

Seguidamente en la pantalla aparecen los
minutos y las decenas de segundos (separados
por un punto). El tempo puede aqjustarse a
pasos de 10 segundos, hasta el valor mdximo
de Hl minutfos.

m
M

FAIL SAFE: )
La activacion de la funcién habilita un test| i
de funcionamiento de las fotocélulas antes
de cada movimiento del automatismo,
independientemente de la salida utilizada.
Si el test falla, el automatismo no empieza el
movimiento.

T

| SALIDA 1: i
o Se puede programar la salida en una de las | -
siguientes funciones:
E:ED FAILSAFE
[} | LUZ TESTIGO encendida en apertura
y en pausa, destellante en cierre,
apagada con el automatismo
L cerrado.
U2 ILLUMINACION BARRA (salida
activa con barra cerrada y en
pausq, inactiva con barra abierta,
_ intermitente en movimiento)
U3 bara CERRADA
U
LILI barra ABIERTA o en PAUSA, se apaga
_ durante el predestello en cierre.
U':I barra en MOVIMIENTO DE APERTURA,
_ incluido el predestello.
U5 barra en MOVIMIENTO DE CIERRE,
_ incluido el predestello.
U | barra PARADA
1
U5 bara en EMERGENCIA
[y
|_|_|_ LOOP1 ocupado
“_I LOOP2 ocupado
|_| OPEN para 624 SLAVE
IC CLOSE para 624 sLAVE
|9 barmo DESENGANCHADA
Ilj luces pildon
II: zumbador pilén
“:l FCA ocupado
|
| _lI FCC ocupado
[
| (i interbloqueo
O | POLARIDAD SALIDA 1: _
Permite configurar la polaridad de salida. ([
- = polaridad N.C.
M3 = polaridad N.O.
Nota: si la salida estd configurada como
FAIL-SAFE (00 ) deje el valoren no.
O SALIDA 2: |—|:=
D |véase salida T (o
1 1 | POLARIDAD SALIDA 2: _
- |véase polaridad salida 1 i
_ :| SALIDA 3: ' I
O | véase salida T -
1 1 | POLARIDAD SALIDA 3:
- (g [

Véase polaridad salida 1

o

SALIDA 4/BUS: _ _

Si se configura a U Ia salida estd
dedicada a los accesorios con tecnologia
BUS. Remitase al Capitulo 4.3 de la pagina
5 para mds informaciones.

Esta salida mantiene invariadas las
posibilidades de configuraciéon de la salida
1, excepto para las funciones | |. I2 , I8
que en este caso no tienen efecto.

ESPANOL

POLARIDAD SALIDA 4:
Permite (‘Tonfiguror la polaridad de salida.

3 = polaridad N.C.
M2 = polaridad N.O. (para BUS)

— = Activa
M2 = Inhabilitada
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SOLICITUD DE ASISTENCIA (asociada a las
dos funciones siguientes):

Si estd activada, al final de la cuenta atrds (que
puede programarse con las dos funciones
siguientes “Programacién  ciclos”) activa la
salida LAMP (Destellador) cada 30 segundos por
un periodo de 4 seg. (solicitud de intervencion).
Puede ser Util para programar intervenciones
de mantenimiento programado.

l:I = Activa
M0 = Inhabilitada

PROGRAMACION CICLOS EN MILES: =
Permite programar una cuenta atrés de i
los ciclos de funcionamiento del equipo,
valor programable de 0 a 99 (miles de
ciclos). El valor que aparece en la pantalla
se actudliza a medida gue se suceden los
ciclos, interactuando con el valor de L

(99 decrementos de mC corresponden a un
decremento de N ).

La funcién puede utilizarse, asociada con L,

para comprobar el uso del equipo y para
utilizar la “Solicitud de asistencia”.

Mz

PROGRAMACION CICLOS EN CIENTOS DE 'm
MILES: i |
Permite programar una cuenta atrds de los
ciclos de funcionamiento del equipo, valor
programable de 0 a 99 (cientos de miles de
ciclos). El valor que aparece en la pantalla
se actuadliza a medida que se suceden |0s
ciclos, interactuando con el valor de nc.
(T decremento de mi_ coresponde a 99
decrementos de nc).

La funcidon puede utilizarse, asociada con
nc, para comprobar el uso del equipo y
para utilizar la “Solicitud de asistencia”.

TIEMPO DE OCUPACION LOOP 1
I Permite programar el fiempo de presencia
en el loop 1. Cuando se agota este tiempo,
la tarjeta se autotara e indica “espira libre”
(punto decimal de las unidades OFF). Cuan-
do se enciende la tarjetq, se redliza un reset

automatico.
|
j = 5 minutos

M0 = infinito

— | TIEMPO DE OCUPACION LOOP 2

I"11Z= | Permite programar el tiempo de presencia
en el loop 2. Cuando se agota este tiempo,

la tarjeta se autotara e indica “espira libre”

(punto decimal de las decenas OFF). Cuando

se enciende la tarjetq, se readliza un reset

automdtico.
(N .
— = 5 minutos
M2 = infinito

ESTADO DEL AUTOMATISMO:
Salida de la programacion, memorizacion
de los datos y regreso a la visualizacion del

Y

T

estado de la cancela (véase pdrrafo 5.1.).

CONFIGURACION LOOP DETECTOR INCORPORADO

5.5.

El equipo 624 BLD estd provisto de un detector de masas metdlicas
incorporado para la deteccion por inducciéon de vehiculos.

Caracteristicas:

*separacion galvdnica entre la electronica del detector y
de la espira

ealineacién automdatica del sistema inmediatamente
después de la activacion

ereset continuo de las derivas de frecuencia

* sensibilidad independiente de la inductividad de la espira

*regulacion de la frecuencia de trabajo de las espiras

*mensaje de espira ocupada con visualizaciéon de DIODO

*estado de las espiras direccionable a las salidas OUT 1,
OUT 2, OUT 3y OUT 4

FAAC

Conexion:

Realice la conexidn de las espiras de deteccidén como se
indica en la figura 2 en la pdgina 4:

- Bornes 1 - 2 para el LOOP 1
apertura de la vig;

- Bornes 3 - 4 para el LOOP 2 = espira con funcién de cierre
y/o seguridad en cierre.

Para profundizar sobre el efecto en el automatismno de las
senales procedentes de las espiras, consulte las tablas 6gicas
del capitulo 12.

espira con funcién de

Para habilitar el funcionamiento de las espiras conectadas,
entre en el 1° nivel de programacién y configure los pasos
Ll yLZ en Y contextualmente a las espiras conectadas. Si
sélo estuviera instalada una espira, habilite tnicamente el
paso de programacion correspondiente.

El estado de funcionamiento del loop detector se muestra
mediante la utilizacién de los puntos decimales de la pantalla

cuando se visualiza el estado del automatismo (paso Sk ).

CALIBRADO

Cadavezgue se dlimentalatarjeta 624 BLD la pantallamuestra
el estado del automatismo y el loop detector incorporado
redliza un autocalibrado de las espiras conectadas. Redlice
un calibrado quitando la tensién al equipo 624 BLD durante
por o menos 5 segundos.

El calibrado se muestra en la pantalla
mediante el destello de los dos puntos,
como se indica en la figura 15.

Fig. 15

Siuna o ambas espiras magnéticas no estuvieran
instaladas, el loop detector permanece en
calibrado constante sin que esfo comporte
problemas de funcionamiento de Ila tarjeta. Por
lo tanto, durante la visualizacion del estado del
automatismo, uno o ambos puntos decimales
destellaran constantemente.

Una vez finalizado el calibrado, los puntos decimales
representan los estados de las espiras:

LOOP 1 LOOP 2
—~—

\.

Punto ENCENDIDO = Espira OCUPADA
Punto APAGADO = Espira LIBRE
Punto DESTELLAN. = Espira NO CONECTADA o EN CALIBRADO

REGULACION DE LA SENSIBILIDAD

Regulando la sensibilidad se determina, para cada canal,
la variacién de la inductividad gue un vehiculo debe realizar
para activar la correspondiente salida del detector.

La regulacion de la sensibilidad se realiza por separado para
cada canal, con la ayuda de dos pardmetros 5t y 52 enel 1°
nivel de programacion. También se puede habilitar la funcién
BOOST para amibos detectores. Consulte el capitulo 5.1.

REGULACION DEL TIEMPO DE OCUPACION

El conteo del tiempo de ocupacién empieza cuando la
espira es ocupada. Si cuando se agota este tiempo la
espira todavia estd ocupada, se realiza un nuevo caliorado
autfomdtico en el que la presencia de la masa metdlica en
la espira no determina su ocupacion. Finalizado el nuevo
cdlibrado, la espira se considera “libre”.

El iempo de ocupacidn puede regularse con la ayuda de
dos pardmetros b 1y b del 2° nivel de programacion.
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Consulte el capftulo 5.4
REGULACION DE LA FRECUENCIA y NUEVO EQUILIBRADO

La frecuencia de trabajo de cada uno de los canales
del detector puede regularse en dos niveles mediante los
DIP- switch DS1 (véase fig.1).

E'ﬁ DIP 1  ON = Frecuencia loop 1 BAJA
U OFF= Frecuencia loop 1 ALTA
DIP2  ON = Frecuencia loop 2 BAJA

OFF= Frecuencia loop 2 ALTA

Si se cambia uno de estos DIP se aconseja realizar un nuevo
cdlibrado. En caso de instalacion de dos espiras, seleccione
frecuencias diferentes para cada espira.

NOTAS PARA LA REALIZACION DE LAS ESPIRAS

La espira debe realizarse a por lo menos 15 cm. de distancia
de objetos metdlicos fijos, y a por lo menos 50 cm. de
distancia de objetos metdlicos en movimiento, y a no mds
de 5 cm. de la superficie del pavimento definitivo.

Utilice un cable unipolar de 1,5mm?2 de seccidn (si el cable
se entierra, debe tener doble aislamiento). Readlice una
espira preferentemente cuadrada o rectangular, previendo
antes un conducto para cables en PVC o bien realizando
una regata en el pavimento, como se indica en la figura 16
(los dngulos deben cortarse a 45° para evitar que el cable
pueda romperse). Coloque el cable realizando el nimero
de arrollamientos indicado en la tabla. Los dos extremos
del cable deben trenzarse entre si (por lo menos 20 vueltas
por cada metro) desde la espira hasta el al detector. Evite
realizar empalmes en el cable (si fuera necesario, suelde los
conductores y selle la unidén con una vaina termorretrdctil)
y manténgalo separado de las lineas de alimentacion de

N° de
Arrollamientos

6

Perimetro
Espira

menos de 3 m

30-50 mMm

ded3adm
dedabébm
debal2m

mdasde 12 m

5
4
3
2
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6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

6.1. COMPROBACIONES DE LOS DIODOS TARJETA

red.

Antes de la definitiva puesta en funcionamiento del equipo
electrénico 624 BLD compruebe el estado de los DIODOS
presentes en el mismo.

Dichos DIODOS indican el estado de las enfradas de la
tarjeta y son de suma importancia para €l el el
automatismo: @ EMERG - DLS

DIODO ENCENDIDO . contacto CERRADO STOP - DL4
DIODO APAGADO . confacto ABIERTO FSW - DL3

CLOSE - DL2
opEeN - pL1[0)]
PIVOT - DL8|@)
Fca - bL6[@)
Fcc - pL7[(0)]

\_ Fig.16 /

Los DIODOS FCA y FCC representan los contactos N.C
de los finales de carrera que, si estdn ocupados, pasan
a estar abiertos y, por consiguiente, apagan el DIODO
correspondiente:

En la Figura 16 se indica la configuracion
de los DIODOS estandar con automatismo
CERRADO listo para abrir.

Las entradas Emergencia (DL5), STOP
(DL4), Fotocélulas (DL3) y Pivot (DL8) son
entradas de seguridad con contacto
N.C. (hnormalmente cernado) por lo tanto
los DIODOS correspondientes estdn
ENCENDIDOS.

FcA - DL6[@)]

Con Automatismo CERRADO
Fcc- pL7[0]  FCC OCUPADO

Fca-pLe[0]  FCA OCUPADO

FCC - DL7@

6.2. COMPROBACION DEL ESTADO DEL BUS

Consulte este pdrrafo si se han instalado fotocélulas BUS
como se indica en el parrafo 4.3 en la pdgina 5.

Entre en el 1° nivel de programacion y visualice en la
pantalla el paso de programacion (=0}

Con Automatismo ABIERTO

Dicho paso debe mostrar tres lineas horizontales
para confirmar que todos los pares de fotocélulas
BUS no estdan ocupadas.

Consulte el parrafo 5.3 en la pdgina 8 para mds
detalles sobre la visualizacion de estos dispositivos.

7. PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Cuando finalice la programacién compruebe que el equipo

PANOL

Fig. 16/ funcione correctamente.
Compruebe especialmente que la fuerza del automatismo (7]
esté bien gjustada y que los dispositivos de seguridad al{I1]

mismo conectado intervengan correctamente.
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8. CONFIGURACIONES MASTER-SLAVE

Si la instalacion prevé el uso de dos barreras confrapuestas de accionamiento simultdneo en apertura/cierre de la via, hay
que utilizar uno de los diagramas de conexion abajo incluidos en funcion de las tarjetas electronicas utilizadas para mover

las bar

reras.

FAAC

Por equipo MASTER (maestro) se entiende la tarjeta electronica a la cual estdn conectados todos los emisores de impulso y
los dispositivos de seguridad.
Por equipo SLAVE (esclavo) se entiende la tarjeta electrénica que es controlada por la MASTER por medio de las entradas de
impulso, mientras las enfradas de seguridad estdn cortocircuitadas.

/
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9. PROGRAMACION DE 3° NIVEL
La programacion de 3° nivel sélo se utiliza en caso de personalizaciéon avanzada de las légicas de funcionamiento ya
presentes en la memoria.
Q Antes de realizar modificaciones en este nivel, asegurese de que ha comprendido plenamente la
naturaleza de los pasos que quiere modificar y cémo influyen en el automatismo.

Para acceder a la PROGRAMACION DE 3° NIVEL hay que presionar el pulsador F y, manteniéndolo presionado, presionar
el pulsador + durante unos 10 segundos. El uso de las teclas F, + y - es el mismo que el descrito para los ofros dos niveles

de programacion.,

A Para activar la programacion de 3° nivel véase parr. 9.1

PROGRAMACION DE 3° NIVEL @ + @ 10 seg.

Si el pardmetro 0 es 3 el sistema estd listo para el cierre.

D. | Funcién Configuracion
(1] | Activando esta funcion se obtiene el cierre automdtico transcurrido el tiempo de pausa. 3 = ciere automdtico
no = desactiva
- | Activando esta funcion se obtiene el funcionamiento con dos entradas distintas: OPEN | 5 = funcionamiento con 2 enfradas
U | para la apertura y CLOSE para el cierre. no = desactiva
Activacion del reconocimiento de los niveles de las entradas OPEN y CLOSE (mando _ . .
o | mantenido). Esto es, la tareta reconoce el nivel (por ejemplo con OPEN mantenido 4= re_conoumen"ro del nivel
U3 | v si se presiona STOP al soltar éste Ulimo el autormatismo sigue abriendo). Si 03 esta | M@ = reconocimienfo  al
desactivado, la tareta manda una maniobra sélo ante una variacion de la entrada. cambiar el estado
i | Activacién de apertura del fipo PRESENCIA OPERADOR (mando siempre presionado). Al | 4 = activa
LM | soltar el mando de OPEN se bloguea el funcionamiento no = desactiva
_ Activando esta funcion, el mando de OPEN durante la apertura detiene el movimiento. g tura ol
(5 | siel pardmetro Ub es o el sistema estd listo para la apertura. no_—e?jgs%iTil\Jlg cquea

Activando esta funci(’)nL| el mando de OPEN durante la apertura invierte el movimiento.
05y Uk son ~o el OPEN no tiene ningln efecto durante la apertura.

4 = en apertura invierte
no = desactiva

Silos pardmetros Loy
Activando esta funcién, el mando de OPEN durante la pausa bloguea el
funcionamiento.

Si los pardmetros 01y 0B son no el OPEN recarga el tiempo de pausa.

4 = en pausa bloguea
no = desactiva

inmediato cuando termina el ciclo de apertura (memoriza el CLOSE). Si los pardmetros
Jdy 4 son no CLOSE, manda el cierre inmediato.

o | Activando esta funcion, el mando de OPEN durante la pausa ocasiona el cierre. 4 = en pausa ciera
D | Silos pardmetros U1y B son o, el OPEN recarga el tiempo de pausa. o = desactiva
o | Activando esta funcion, el mando de OPEN durante el cierre bloquea el funcionamiento, de | 4 = bloguea
LI | ofro modo invierte el movimiento.. no = invierte
|,—, Activacion de cierre del tipo PRESENCIA OPERADOR (mando siempre presionado). Al soltar | 4 = activa
LI | el mando de CLOSE se bloguea el funcionamiento. no = desactiva
| | Activando esta funcion, el mando CLOSE tiene prioridad sobre el OPEN, de ofro modo | 4 = activa
el OPEN tendrd prioridad sobre el CLOSEE. no = desactiva
|—, Activando esta funcion, el mando CLOSE manda el cierre al soltar el mismo. Mientras | 4 = cierra al soltar
C | CLOSE estda activo, la unidad permanece en predestello de cierre. no = cierra inmediatamente
_ | Activando estafuncion, elmando CLOSE durante la apertura bloquea el funcionamiento, Y — CLOSE bl
|3 | de otro modo el mando CLOSE manda la inversion inmediatamente o al final de la = ioguea
~ | apertura (véase también el pardmetro H) no = CLOSE invierte
Activando esta funcion, si el pardmetro |3 es ma, el mando CLOSE manda el cierre | 9 = cierra al final de la

apertura
no = cierre inmediato

Activando esfa funcion con el sistema blogueado por un STOR, un sucesivo OPEN mueve
en la direccién opuesta. Si el pardmetro |5 es mo cierra siempre.

4 = mueve en direccién
opuesta
no = clera siempre

Activando esta funcién, durante el cierre, los DISP. DE SEGURIDAD EN CIERRE bloguean
y pemiten que se reanude el movimiento al liberarse, de otro modo invieren
inmediatamente en apertura.

4 = cierna al liberarse
no = inversion inmediata

Activando esta funcién, los DISP DE SEGURIDAD EN CIERRE mandan el cierre al
liberarse.
(véase también el pardmetro I8).

4 = cierre cuando se libera el
FSW
no = desactiva

ESPANOL
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Activando esta funcién, vy si el pardmetro 11 es 4, la unidad espera a que termine el
ciclo de apertura antes de ejecutar el mando de cierre dado por los DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD EN CIERRE.

4 = ciermra al final de la
apertura
no = desactiva

19

Activando esta funcién, durante el cierre, LOOP2 bloguea y permite que se reanude el
movimiento al liberarse, de otro modo invierte inmediatamente en apertura.

4 = cierre dl liberarse
no = inversion inmediata

Activando esta funciéon, LOOP2 manda el cierre al liberarse (vease también el pardmetro

4 = ciera si LOOP2 estd libre

|
L ) o = desactiva
. . . , . 4 = cierra al final de la
- | Activando esta funcién, v si el pardmetro 0 es S, la unidad espera a que termine el - apertura
- ciclo de apertura antes de ejecutar el mando de cierre dado por LOOP2. .
no = desactiva
22 | Activando esta funcidn los mandos de LOOP1 son prioritarios respecto a los de LOOP2. d =activa
- no = desactiva

13
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Funciéon

Configuracién

(N

EI LOOP 1 manda una apertura y, al final de la misma, cierra si estd libre (Ufil en caso de
retroceso del vehiculo con loops consecutivos). Si estd desactivado, cuando se libera el
LOOP 1 no se redliza el cierre

Y = ciera si LOOP1 estd libre
o = desactiva

(]

£~

NO UTILIZADO

/

I

Funcién A.D.M.A.P.
Activando esta funcion se obtiene el funcionamiento de los dispositivos de seguridad de
conformidad con las normativas francesas.

Y = activa
mo = desactiva

T
an

Activando esta funcién, los DISP. DE SEGURIDAD EN CIERRE durante el cierre bloguean e
invierten el movimiento al liberarse, de otro modo invierten inmediatamente.

4 = pbloguea e invierte al
liberarse.

no=invierte.
inmediatamente.

|_I_:

NINGUN EFECTO

PREDESTELLO:
Permite regular, a pasos de 1 segundo, la duracién del predestello deseado, desde un
minimo de & a un mdéximo de 10 segundos

O

m

TIMEOUT DE INVERSION EN CIERRE:
Activando esta funcion, durante el cierre se puede decidir si invertir o blogquear el
movimiento cuando finaliza el timeout (No se alcanza el final de carrera de cierre.

4 = inversion
no = blogueo

-0
(N

APERTURA AL ENCENDER:

En caso de que faltara la tensidon de linea, habilitando esta funcién se puede, cuando
se restablece la tensién, mandar una apertura (sélo si el automatismo no estd cerrado,
FCC libre).

4 = gpertura
Mo = permanece parado

£

TIEMPO ACTIVACION PRESOSTATO FAAC CITY (J5):

Es el tiempo transcurido el cual la unidad considera la senal procedente del presdstato
como FINAL DE CARRERA DE CIERRE.

Puede regularse de 0 a 59 seg. a pasos de un segundo. Seguidamente la visualizacion
pasa a ser en minutos y en decenas de segundos (separados por un punto) hasta el valor
maximo de H.! minutos.

1M
4

(N

DESACTIVACION PRESOSTATO PILONES AL INICIO DEL MOVIMIENTO:

Para un comrecto funcionamiento del pildn es necesario desactivar el control del
preséstato al inicio de la maniobra de subida (fiempo 0,4 segundos).

Programar esta funcién en'3 con pilones.

4 = preséstato
desactivado en el punto de
arranque

no = presostato siempre
activo

o

CONTROL ALIMENTACION ELECTROVALVULA PILONES (bornes 22-23):
FAAC CITY K - J355: salida electrovalvula normalmente desalimentada - alimentada
durante la bajada.

FAAC CITY - J275 estdndar - J200 : salida electrovdlivula normalmente alimentada -
desalimentada durante la bajada.

4 = para FAAC CITY K /J355

no = para FAAC CITY
J275 estédndar y J200

-

O

POLARIDAD FINAL DE CARRERA DE APERTURA:
Configuracion del contacto de final de carrera

4 = polaridad NO
no = polaridad NC

|

POLARIDAD FINAL DE CARRERA DE CIERRE:
Configuracion del contacto de final de carrera

4 = polaridad NO
no = polaridad NC

T
0

HABILITACION PRESOSTATO FAAC CITY (J5):

Reconocimiento del contacto PRESOSTATO como seguridad durante la primera fase de
subida y de_final de carrera transcurrido el tiempo de activacion presdstato FAAC CITY
(oardmetro HH):

4 = Funcionamiento para
FAAC CITY

no = Funcionomigrﬂo final
de carrera estaGndar

o
(]

PRESOSTATO DE SOLO SEGURIDAD PARA PILONES (bornes 7 - GND):

Reconocimiento del contacto FOTOCELULA como PRESOSTATO de seguridad.
(el contacto es ignorado al inicio del movimiento y al final de la subida)

9 = Funcionamiento del
preséstato de sdlo seguridad

no = Funcionamiento
fotocelulas estandar

—~
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RETARDO INTERVENCION FUNCION HOLD CLOSE / HOLD OPEN:
Tiempo de retardo en la activacion de la funcion HOLD CLOSE / HOLD OPEN (véanse pardmetros
b3y b4). El conteo empieza cuando se alcanza el final de carrera interesado.
Si una vez transcurrido el tiempo programado el final de carrera estd libre involuntariamente
se activa_la funcién HOLD CLOSE / HOLD OPEN.

D0 = activacion inmediata de HOLD CLOSE / HOLD OPEN

0l @99 = minutos de conteo antes de la activacién HOLD CLOSE / HOLD OPEN

(N
(]

am

NO MODIFICAR a0

o
mJ

FUNCION HOLD CLOSE:

Si el final de carrera de cierre se abandona involuntariamente, la tarjeta manda en
automdatico un movimiento durante un tiempo de 2 segundos para intentar restablecer
la posicion; si en este tiempo el final de carrera de cierre no es ocupado, el automatismo
se activard al méximo por el tiempo de trabajo *t” vease el 2° NIV. PROGRAMACION:

Y = activa
mo = desactiva

o
[N}

FUNCION HOLD OPEN: _ . _

Si el final de carrera de apertura se abandona involuntariamente, la tarjeta manda en
automatico un movimiento durante un tiempo de 2 segundos para infentar restablecer la
posicion; si en este tiempo el final de carrera de apertura no es ocupado, el automatismo
se activard al maximo por el tiempo de trabajo “t” vease el 2° NIV. PROGRAMACION

(se aconseja programar el pardmetro A3 en Y si el pardmetro b3 estd programado en 4)

o
-

4 = activa
no = desactiva
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D. | Funcién Configuracién

- GESTION ELECTROVALVULA PILONES: _

D3| Esta funcion debe programarse en'd para J275 /J355/J200 3 = para J275/ 4355 / J200
Esta funcion debe programarse en mo para FAAC CITY / FAAC CITY K. no= FAAC CITY / FAAC CITY K

LE LOGICA DE FUNCIONAMIENTO ENTRADA EMERGENCIA: Y — acfiva

hasta que se restablece el contacto.

mantiene hasta que se restablece el contacto.

Al activar esta funcion la entrada de emergencia manda un cierre, que se mantiene

Si la funcion estd desactivada, la entrada de emergencia manda una apertura, que se

no = desactiva

ESTADO DEL AUTOMATISMO:

cancela (véase pdrrafo 5.1.).

Salida de la programacion, memorizacion de los datos y visualizacion del estado de la

9.1. PERSONALIZACION DE LA LOGICA DE
FUNCIONAMIENTO
Los valores de programacion del 3° nivel cambian en
funcion de la légica seleccionada en el primer nivel de
programacion.

El 3° nivel de programacion estd dedicado a la personalizacion
de una de las légicas seleccionables, en caso de que se
necesite un comportamiento no estandar de la aplicacion.

Para que sea efectiva la modificacién de uno o varios
pardmetros del 3° nivel de programacion gue personalizan
el funcionamiento de la légica configurada, proceda del
siguiente modo:

1. Seleccione una de las légicas de base que se adapte
mejor a sus exigencias.

2. Entre en el 3° nivel de programaciéon y modifique los
pardmetros deseados.
3. Salga del 3° nivel y desde el 1° nivel seleccione la légica

La logica LU hace que sean activas las modificaciones
aportadas al 3° nivel.

En la siguiente tabla se indican los pardmetros por defecto
que afectan a las I6gicas de funcionamiento.

>
>
0
=
0
>
)

Paso
ol

02
03
04
oS
iE

ma
Il

u
03

M
L

H
Ic
13
H
15
&
N
I8
19
20
=
oc
23
M
£5
b

Z|IZlZz|1IZ|1Z|Z|1Z2|Zz|Z2(Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|1Z(Z2|1Z2|(Z2|Z2|Z2|Z2|<|>
ZIZ|1ZZ2|1Z2|I<|[<|Z|<|<|[Z|Z|Z|Z|Z2|Z|Z|Z2|Z2|Z|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|<
Z|IZ|1Z|Z|Z2|1Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|Z2|1Z2|Z2|Z2|1Z2|Z|Z2|1Z2|1Z2|<|<|Z|(Z|Z|Z|m
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ZIZ|1Z[<|Z2|I<[<|<|Z|Z|[<|Z|<|Z|<|Z|Z|Z2|1Z2|Z2|Z2|Z2|1Z2|Z2|<|<
ZIZ|1ZZ2|<|<|[<|Z|Z|Z|Z2|Z2|<|Z|Z2|Z|Z|Z2|Z2|Z|Z2|Z2|Z|Z2|<|Z
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10. VALORES DE LAS PRE-CONFIGURACIONES

Enlatablainferior se indican los valores de los pasos de cada
nivel de programacion en relacion a la pre-configuracion
seleccionada

Por
1° NIVEL dotaoto|Esioo defecto| R B | foeto|Petaut
FAACT | FAAC Féﬁff CYK | j275 | 4355 | 9200
dF peconfiguacion | @1 | B2 [ 03 | 04 | O5 | 05 i
bu BUS E E E E E E E
Lo logica E Al b | b | b | b | b
PA pausa 20 | 20 30 30 a0 30 30
FO fuerza 50 |50 | IS | 15 |50 | 35 | SO
FC fuerza 50 | 50 | 50 | 50 | 50 | 50 | SO
L1 loop1 no no no no no no no
Le loop 2 no no no no no no no
H! loop1 no | no | no | no | no | no | no
Hc loop 2 no no no no no no no
S| sensibiidad | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05
52 sensibiidod | 05 | 05 | 05 | 05 | 85 |1 05 [ 05
Por POr | pordetec- | Por Por
e s S i e e e
bo boost Yy Y Y Y Y = 4
FF predestello | g [ CL | o | ro | mo | mo no
5C ciere lento no no no no o no no
o e%ee 13 g3 a1 (o1 for o |
£ time out 20 | 20 I2 I2 I2 I2 I2
F5 fail saofe no no no no no no no
ol salida 1 0o = 15 15 15 15 15
Pl polaidad 1 | g | ro | mo | o | o | ro | fo
oc salida 2 0 I 5] 4 03 | 0 03
P2 polaidad2 | qg | ro | Ao | ro | o | Ao | no
o3 salida 3 O |01 |01 |01 |0e|0e2|Be
P3 polaridad 3 no no no no no no no
o salida 4 00 | 00 0o O 0o 00 | OO
P4 polaidad 4 | g o o o o no no
HS asistencia no no no no no no no
nc ciclos 1. oo | o o0 | 00| O 00 | 0O
rl ciclos 2. T R A A A
b1 ocupacion | qg | Ao | ro | o | o | o | Ao
b2 _ocupacion | mo | o no no no no | no
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FAAC

Por d i;or to | Poraetes: Por Por Default 11. NOTAS
3° NIVEL defecto RE;?XASO fAi%O to FAAC | defecto |defecto Jezgg
FAAC1 oIy CITYK | J275 | J355 ( \
Ol
u o 4 4 4 4 4 4
Oe fo | o |9 |9 Y|y
—
03 o o | 9 [ 9[99 |y
D Ll no no no no no no no
mn
us 4 o Mo o o no no
DE' mno no no no no no ,
== 12. CONEXION INTERBLOQUEO
Ui no no no no no no no
DB no no no no no no no / \
=
L} no no no no no no no
l D no no no no no no no
l I no no no no no no no
I E‘ no no no no no no no
I 3 no no no no no no no
I L‘ no no no no no no no
15 L . ) .
el "° sl "o ks no = La funcion de interblogqueo permite gestionar dos barreras
15 o |l ro lre e | me | ro | o en linea (vease fig.) de manera tal que la apertura de una
B q esté subordinada al cierre de la otra.
ne oo e o f oo El funcionamienfo puede ser monodireccional o
18 no no | no no no Mo idireccional.
| E' no no no no no no no / \
o0 enof( &
no lj no no no no noa out4|( &
- ~ ’ o
cl ol Y | rolrolme | o | no Zzz - Para barreras en linea habilite
5 ol o OUTT INTERBLOQUEO en el
ne | ne jne jne o) ne | ne N pardmetro 18 (véase PROG.
o3 no | no [ mo | no | mo | o | no +2av|( 9 2° NIVEL) en ambas tarjetas y
e oo T oo T o T aav|(o conéctelas como se indica
GND — .
- enlafig.18
ES no no no no no no no CNPLA
— EMERGENCY [\ @
b no no no no no no no stop |\ ®
B FSW ~
E ! no no no no no no no CLOSE|\ ©
OPEN A n
A 05 |01 |05 |05 |05 oS |os ooralC <
HE‘ LOOP 2 ©
no no no no no noa no ~
LOOP 1
A3 no no no no no no no Loor i\ 7
A 4O |40 |04 | o4 |4B |40 | OS
A5 no | no 4 4 4 4 Y enof( 2
ours|( 8
Fb no | no | no 4 no 4 no ours|(
m ours|( 2
| no no Y Y no no no our2|C 2
HE no no no 4 no no no oun i
+24V -
A3 no no Y bu no no no w24v[( S
) [@=
=i no no no no S Y = enol( 2
(=)}
bl o0 | 00 | 30 | 30 [ 30 | 30 | OS Y
b 30 |30 |30 | 30|30 (30|30 ol
CLOSE
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13. TABLAS LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO

FAAC

Tab. 1/a
LOGICA “A” IMPULSOS
DEL ATTOMATISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre y vuelve a -’ abre y vuelve a
cerrar transcurrido o ningun efecto P cerrar transcurrido P
CERRADO el tiempo de ningun efecto (gﬁgﬁgg ningun efecto el tiempo de ningun efecto
pausa pausa
A invierte en cierre bloquea el . Lo, o,
EN APERTURA ningun efecto inmediatamente | funcionamiento | MNGUN efecto ningun efecto ningun efecto
) recarga el tiempo . recarga el tiempo
ABIERTO EN PAUSA | ©C0130 ! flompo ciera e o | depausa ~ | recaiga el flempo | g pausa
u (cierre inhibido) (cierre inhibido)
invierte en , blogquea el invierte en invierte en invierte en
EN CIERRE apertura ningun efecto funci ient apertura apertura apertura
inmediatamente uncionamiento | inmediatamente | inmediatamente | inmediatamente
- bre y vuelve a
ningun efecto | i a , o
: : : gun efecto | cemrar transcurnido | ningun efecto
BLOQUEADO ciera cierra [C’pﬁ%gd\’og)'e"e (cieite inhibido) | el fiempo de | (cierte inhibido)
pausa
Tab. 1/b
LOGICA “A1” IMPULSOS
DEL AT sMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre y vuelve a - abre y vuelve a
cerar franscurido | . ningun efecto o cerar franscurido | ..
CERRADO el fiempo de ningun efecto [ﬁﬁgtgg ningun efecto el fiempo de ningun efecto
pausa pausa
ol | cierra cierra
— invierte en cierre oquea e inmediatamente P’ inmediatamente
EN APERTURA ningun efecto | inmediatamente | funcionamiento | al final de la ningun efecto al final de Ia
apertura apertura
recarga el tiempo . bloquea el - recarga el tiempo .
ABIERTO EN PAUSA de pausa cierra funcionamiento cierra de pausa cierra
viert viert ir)viem(ej ‘e? oper‘rTuro irg/pi)%r‘;reu%n
invierte en invierte en inmediatamente, | . -
EN CIERRE apertura ningln efecto | ¢ bloguea el ; apertura cierna franscurmido '”&Ugﬁgg’g‘ggf'
inmediatamente uncionamiento [inmediatamente| el tiempo de cuando finalza la
pausa
apertura
ningun efecto P abre y vuelve a I
BLOQUEADO ciera ciera (apertura y cierre (Q'ig%%?fig%g] cerrar transcurido el [2%2?(;?0%2%%&
inhibidos) tiempo de pausa
Tab. 1/c
LOGICA “E” IMPULSOS
DEL AUTOMSTISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
. ningun efecto . .
CERRADO abre ningun efecto (apertura ningun efecto abre ningun efecto
inhibida)
bloguea el invierte en cierre bloquea el o o, o,
EN APERTURA funcionamiento | inmediatamente | funcionamiento | NN efecto ningun efecto ningun efecto
. ; ningun efecto ningun efecto ; ningun efecto
ABIERTO ciena ciera (cierre inhibido) | (cierre inhibidd) cierra (ciere inhibido)
invierte en ) bloquea el invierte en invierte en invierte en
EN CIERRE apertura ningun efecto funci iont apertura apertura apertura
inmediatamente uncionamiento | inmediatamente | inmediatamente |inmediatamente
ningun efecto A N
BLOQUEADO ciera ciera (apertura y cierre | Ningun efecto abre ningun efecto

inhibidos)

(cierre inhibido)

(cierre inhibido)
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inhibidos)

(cierre inhibido)

Tab. 1/d
LOGICA “P* IMPULSOS
DEL ATTOMATISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
- abre, y finalizada
CERRADO abre ninguin efecto [onlg%rg %fﬁgifé’o] ningun efecto | la apertura, ciera | ningdn efecto
P si estd libre
cierna ol | cierna
P inmediatamente oquea e - o inmediatamente
EN APERTURA ningun efecto ol final de Ia funcionamiento | Mingun efecto ningun efecto ol final de Ia
apertura apertura
ningun efecto . ningun efecto ningun efecto . ; i
ABIERTO (cierre inhibido) cierra (Cierre inhibido) | (cierre inhibido) Impide el cierre cierra
invierte en apertura
invierte en bloquea el ploauea. v | inmediatamentey, [ Sioquea. y
EN CIERRE apertura ninguin efecto funci iont libera. continia cuando finaliza la libera. contintia
inmediatamente uncionamiento cermando aperturg, ciera si Canando
esta libre
ningun efecto — abre, y finalizada P
BLOQUEADO dbre ciera (apertura y cierre [222%%?5%%8) la apertura, cierra [glig%ri]n%fig%rgl
inhibidos) si esta libre
Tab. 1/e
LOGICA “PA” IMPULSOS
DEL ADTOMTISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre y vuelve a _—
: I abre, y finalizada
CERRADO Ceg?ﬁéri%nsglé{gdo ningun efecto [G”'g%’rg %fﬁig%’o) ningUn efecto | la apertura, cierra | ningun efecto
pougo © si estd libre
cierra o I cierra
P inmediatamente oquea e o o inmediatamente
EN APERTURA ningun efecto al final de Ia funcionamiento | NNSUN efecto ningun efecto ol final de Ia
apertura apertura
recarga el
recarga el iempo . bloguea el tiempo de | recarga el iempo .
ABIERTO EN PAUSA 4 pausa ciera fUncionamiento DaUsa 4o pausa ciera
(cierre inhibido)
invierte en apertura
invierte en o bloquea el ploauea. v | inmediatomentey, [ 2loquea. y
EN CIERRE apertura ningun efecto funci iont libera. continta cuando finaliza la libera. contintia
inmediatamente uncionamiento cermando aperturg, ciera si canando
esta libre
abre y vuelve a N o
cerrar tfranscurrido . ningun efecto ningun efecto abre, y finalizada ningun efecto
BLOQUEADO el iempo de ciera fcp‘?r%gdyo‘;)'e"e (ciefre inhibido) | '@ ARSMUA, CINA | (ciefre inhibido)
pausa
Tab. 1/f
LOGICA “Cn” IMPULSOS
DEL ATTOMATISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
o ningun efecto - P
CERRADO abre ningun efecto (apertura inhibida) ningun efecto abre ningun efecto
cierma ol | cierra
P inmediatamente oquea e Ay o inmediatamente
EN APERTURA ningun efecto ol final de Ia funcionamiento | Mingun efecto ningun efecto ol final de Ia
apertura apertura
ningun efecto : ningun efecto ningun efecto — i
ABIERTO (cierre inhibido) cierra (cierte inhibido) | (cieffe inhibido) | Mingun efecto cierra
invierte en ) bloquea el invierte en apertura invierte en invierte en
EN CIERRE apertura ningun efecto funci iont y ciera franscurido apertura apertura
inmediatamente uncionamiento | gl ismpo de pausa | inmediatamente | inmediatamente
ningun efecto - Lo
BLOQUEADO dbre ciera (apertura y cierre | NiNgun efecto dbre ningun efecto

(cierre inhibido)
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inhibidos)

(cierre inhibido)

(cierre inhibido)

Tab. 1/g
LOGICA “CA" IMPULSOS
DEL AT sMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
obrefy vuelve.g nalin efect obreTy vuelveg
cerrar transcurrido o ningun efecto P cerrar transcurrido o
CERRADO el tiempo de ningun efecto (aperfura inhibida) | MNGUN efecto el fiempo de ningun efecto
pausa pausa
cierra bl I cierra
P inmediatamente oqued e P P inmediatamente
EN APERTURA ningun efecto al final de Ia funcionamiento | Ningun efecto ningun efecto al final de Ia
apertura apertura
recarga el
recarga el tiempo ; bloquea el tiempo de recarga el tiempo .
ABIERTO EN PAUSA de pausa clena funcionamiento pausa de pausa clera
(cierre inhibido)
invierte en ) bloguea el invierte en apertura invierte en invierte en
EN CIERRE apertura ningun efecto funci iento |V cierra franscurido apertura apertura
inmediatamente uncionamiento | gl iempo de pausa | inmediatamente | inmediatamente
abre y vuelve a o abre y vuelve a
cerrar franscurrido : ningun efecto ningun efecto | cerrar transcurido | ningun efecto
BLOQUEADO el iempo de cierra [Op?g’#igd‘/o‘g)'e”e (cierte inhibido) | el fiempo de | (ciefe inhibido)
pausa pausa
Tab. 1/h
LOGICA “b” IMPULSOS
DEL AUTOMTISMO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
obre]y vuelve.g nadn efect abre ¥ vuelve.g
cerrar franscurrido i ningun efecto P cerrar franscurrido i
CERRADO el fiempo de ningun efecto (aperfura inhibida) | MNUN efecto el fiempo de ningun efecto
pausa pausa
- invierte en cierre bloquea el N - o
EN APERTURA ningun efecto inmediatamente | funcionamiento | MNSUN efecto ningun efecto ningun efecto
recarga el recarga el
recarga el tiempo ’ bloguea el fiempo de recarga el iempo tiempo de
ABIERTO EN PAUSA de pausa clera funcionamiento pausa de pausa pausa
(cierre inhibido) (cierre inhibido)
invierte en , bloquea el invierte en invierte en invierte en
EN CIERRE apertura ningun efecto funci ient apertura apertura apertura
inmediatamente uncionamiento [inmediatamente | inmediatamente | inmediatamente
dbre y vuelve a P abre y vuelve a
cerrar franscurido - ningun efecto | inyin efecto | cerrar franscurido | ningtn efecto
BLOQUEADO el fiempo de ciera [Op?gﬁg’id\’ogl'e”e (cierte inhibido) | el fiempo de | (ciefre inhibido)
pausa pausa
Tab. 1/i
LOGICA “C” MANDOS MANTENIDOS IMPULSOS
ESTADO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
DEL AUTOMATISMO
A ningun efecto I N o
CERRADO abre ningun efecto (apertura inhibida) ningun efecto ningun efecto ningun efecto
EN APERTURA / ningun efecto blpqueol el ningun efecto ningun efecto ningun efecto
funcionamiento
ningun efecto . bloquea el I ningun efecto ningun efecto
ABIERTO (cierre inhibido) clera funcionamiento | MNGUN &fecto | iore innibido) | (clerre inhibido)
invierte en
EN CIERRE apertura / blpqueol el blpqueol el blpqueoi el bIQqueol el
inmediatamente funcionamiento | funcionamiento | funcionamiento | funcionamiento
ningun efecto P inAr -
BLOQUEADO dbre ciera (apertura y cierre | Ningun efecto ningun efecto ningun efecto

(cierre inhibido)
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www.faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
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tel. +61 2 87565644
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CHINA
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tel. +91 120 3934100/4199
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NORDIC REGIONS
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tel. +41 41 8713440
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FAAC SHANGHAI
Shanghai, China
tel. +86 21 68182970
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Perstorp, Sweden
tel. +46 435 779500

FAAC POLSKA SP.ZO.0
Warszawa, Poland
tel. +48 22 8141422

www.faacgroup.cn www.faac.se www.faac.pl

UNITED KINGDOM SPAIN RUSSIA

FAAC UK LTD. F.A.A.C. SA FAAC RUSSIALLC

Basingstoke - Hampshire, UK San Sebastian de los Reyes. Moscow, Russia

tel. +44 1256 318100 Madrid, Spain

www.faac.co.uk tel. +34 91 6613112 tel. +7 495 646 24 29
www.faac.es www.faac.ru

FRANCE U.S.A. MIDDLE EAST

FAAC FRANCE

Saint Priest - Lyon, France
tel. +33 4 72218700
www.faac.fr

FAAC FRANCE - AGENCE PARIS
Massy - Paris, France

tel. +33 1 69191620

www.faac.fr

FAAC FRANCE - DEPARTEMENT VOLETS

Saint Denis de Pile - Bordeaux, France
tel. +33 5 57551890

fax +33 5 57742970

www.faac.fr

FAAC INTERNATIONAL INC
Jacksonville, FL - U.S.A.

tel. +1 904 4488952
www.faacusa.com

FAAC INTERNATIONAL INC
Fullerton, California - U.S.A.
tel. +1 714 446 9800
www.faacusa.com

FAAC MIDDLE EAST BRANCH
Dubai Airport Free Zone - Dubai, UAE
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