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2006/95/CE Directiva de Baja Tensiéon
2004/108/CE Directiva de Compatibilidad Electromagnética
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El Administrador Delegado
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ADVERTENCIAS
* Atencién! Para poder garantizar la seguridad personal, es importante seguir atentamente todas las instrucciones.
* La instalacién incorrecta o el uso inapropiado del producto pueden provocar graves danos personales.
* Lea detenidamente las instrucciones antes de instalar el producto y gudrdelas para futuras consultas.
e El simbolo A destaca notas importantes para la seguridad de las personas vy la integridad del automatismo.
- El simbolo I8~ evidencia notas sobre las caracteristicas o el funcionamiento del producto. W,
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EQUIPO ELECTRONICO E124

1 ESQUEMA CAJA ELECTRICA

A La caja contiene el equipo electrénico E124 y los dispositivos para su alimentacion, por lo que debe manejarse con
cuidado en todas las fases de la instalacién, a fin de evitar que puedan danarse sus componentes.

-~

Las dimensiones de la caja se indican en la Fig. 1:

306

Fig. 1

En la fig. 2 se indican los cuatro
orificios @ 5 mm para la fijaciéon a
la pared de la caja (ref. ), las tres
predisposiciones para el montaje
de los sujeta-cables M16/M20/M25
(ref. @) y las dos bisagras de la
tapa (ref. @)

Si fuera necesario retirar y volver
a colocar la tarjeta electrénica
E124 asegurese de que los 4
distanciadores (ref. @) estén
infroducidos enlos correspondientes
soportes.




Las bisagras de la tapa pueden deslizarse hacia arriba para
permitir la apertura de la caja (Fig. 3); y fambién pueden
retirarse y volverse a colocar para abrir la tapa hacia la
derecha o hacia la izquierda.

Fig. 3 )

Una vez fijada la caja en la posicidon deseada, tape los orificios
de fijacién (ref. D Fig. 2) y los tomnillos utilizados con las tapetas
suministradas en dotacioén, tal y como se muestra en la Fig.
4,

~

Ly

Conecte el cable de alimentacion al alimentador conmutador
(switching) como se indica en la Fig.5, y compruebe que
antes de la instalacién haya un adecuado interruptor
nmagnetotermico.

~

| _ Neutro

—— Linea

Tierra

Fig. 5

N

Seguidamente acople el conector en salida del alimentador al
conector J1 de la tarjeta, tal y como se indica en la Fig. 6.
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Fig.6 )
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2  ADVERTENCIAS

Atencion: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencion en el equipo electrénico (conexiones, mantenimiento) quite
siempre la alimentacion eléctrica.

- Coloque antes de la instalacién un interruptor magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de
intervencion.

- Conecte el cable de tierra al correspondiente borne (véase fig. 5).

- Separe siempre los cables de alimentacion de los cables de mando y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.).
Para evitar cualquier interferencia eléctrica utilice vainas separadas o un cable blindado (con el blindaje conectado
a masa).

3 ESQUEMA'Y COMPONENTES E124
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3.1 PROGRAMACION POR DEFECTO DE LAS ENTRADAS
Conector J13 — Médulo XF (OMNIDEC)

Regleta de bornes J4 Canal ] OPEN A
INT OPEN A  contacto N.A. Canal 2 OPEN B
IN2 OPENB  contacto N.A.

IN3 STOP  contacto N.C. Conector J14 - Radio
IN4 FSW OP  contacto N.C. Canal 1 RP OPEN A
INS FSWCL  contacto N.C. Canal 2 RP2 OPEN B




3.2 DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES

LCD | PANTALLA DE SENALIZACION Y PROGRAMACION DL16 |DIODO DE SENALIZACION PULSADOR "SW1” (PULSADOR R1)

SW1 PULSADOR DE PROGRAMACION “R1” DL17 |DIODO DE SENALIZACION PULSADOR “SW2" (PULSADOR R2)

SW2 | PULSADOR DE PROGRAMACION “R2” DL18 |DIODO DE SENALIZACION PULSADOR “SW3" (PULSADOR SETUP)

SW3 |PULSADOR DE “SETUP” DL19 |DIODO DE SENALIZACION PULSADOR “RESET SW"

SW4 | PULSADOR DE PROGRAMACION "+ DL20 |PULSADOR DE SENALIZACION DE ALARMA “ALARM”

SW5 | PULSADOR DE PROGRAMACION *-" J1 CONECTOR ALIMENTADOR SWITCHING (ALIM. PRIMARIA)

SW6 | PULSADOR DE PROGRAMACION “F” J2 CONECTOR ALIMENTACION SECUNDARIA

SW7 | PULSADOR DE RESET SOFTWARE “RESET SW" J3 CONECTOR CONEXION DISPOSITIVOS BUS-2EASY

DL1 DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “INT” J4 CONECTOR ENTRADAS EN REGLETA DE BORNES (véase cap. 4.1)

DL2 DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “IN2” J5 CONECTOR SALIDA OUT2 (véase progr. 2° niv.)

DL3 |DIODO DE CONIROL ESTADO ENTRADA “IN3” Jé CONECTOR ENTRADAS FINAL DE CARRERA

DL4 |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “IN4” J7 CONECTOR ENTRADAS ENCODER HOJA 1Y HOJA 2

DL5 |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “IN5” J8 CONECTOR SALIDA OUT1 (véase progr. 2° niv.)

DL6 DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “FCAT1” J9 CONECTOR SALIDA DESTELLADOR

DL7 |DIODO DE CONIROL ESTADO ENTRADA “FCC1” J10 | CONECTOR SALIDA ELECTROCERRADURA

pLg |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA "FCA2" J11 CONECTOR MOTOR HOJA 1

DL9 |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “FCC2” J12 | CONECTOR MOTOR HOJA 2

DL10 |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “ENC1” J13 | CONECTOR MODULO RECEPTOR XF433/XF868

DL11 |DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADA “ENC2” J14 | CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP

DL12 |DIODO DE SENALIZACION DISPOSITIVO DE BUS-2EASY ACTIVO J15 | CONECTOR USB PARA PROGRAMACION DESDE PC

DL13 |DIODO DE SENALIZACION DIAGNOSTICO BUS-2EASY M1A |CONECTOR MODULO X-COM

DL14 |DIODO DE SENALIZACION,PRESENCIA ALII\/II%NTACION PRIMARIA A El diodo ALARM destellante indica alarma

DL15 DIQDO DE SENALIZACION ALIMENTACION SECUNDARIA en curso (situacién que no perjudica el
(Vease cap. 9) funcionamiento de la cancela)

A El diodo ALARM encendido con luz fija indica
error en curso (situacién que bloquea el
funcionamiento hasta que se elimine la causa

. . del error)
4 CARACTERISTICAS TECNICAS
Alimentacién con alimentador switching Légicas de Semiautomdtica, Automatica,

primaria de red

230/115 V~ - 50/60 Hz

Alimentacion
secundaria

24 Vdc - 16 A max.
(min. 20 Vdc. - mdx. 28 Vdc.)

funcionamiento

Semiautomdtica “paso-paso”,
Automdtica con inversion en pausa,
Automadtica “paso-paso”, Automdtica
Disp. de seguridad, Automdtica Disp. de
seguridad “paso-paso”, Semiautomdtica
"b”, Légica mixta “bC”, Presencia
operador, Automadtica con funcion timer.

Tiempo de trabajo

Programable (de 0 a 9 min 50 seg.)

Tiempo de pausa

Programable (de 0 a 9 min 50 seQ.)

Fuerza motor

Programable en 50 niveles
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Velocidad motor

Programable en 10 niveles

Potencia absorbida stand-by = 4W
de red max. ~ 400 W
Carga maxima

7A
para motor
AI|menfc.1C|on 24 Vdc
accesorios
Corriente max 24Vdc mdx 500 mA
accesorios BUS-2EASY mdx 500 mA
Corne,nte recarga 180 mA
bateria
Temperatura ambiente (20 + +55)°C

de funcionamiento

Entradas en conector

Alimentador Switching, Bateria, Decoder/
Minidec/RP, X-COM, mddulo XF433/868,
USB

Fusibles de proteccién
equipo

Todos autorregenerables

Entradas en regleta
de bornes

BUS-2EASY, Enfradas de INT a INS
(véase pan. 5), Final de carrera, Encoder

Fusibles de
proteccién
alimentador

25A

Salidas en regleta de

bornes

Destellador, Motores, Electrocerradura,
OUT1, OUT2 (programables),
Alimentacién accesorios

Programacion

1°y 2° niv. con 3 teclas (+, -, F) y display
LCD.

3° niv. con PC. conectado por medio de
USB o con mddulo X-COM.
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5 REGLETAS DE BORNES, CONECTORES, ENTRADAS Y SENALES IN4 - Contacto disp. de seguridad en apertura (N.C. -borne 5):
véase pdrafo 6.1,

[@ Para instalar varios dispositivos de sequridad en
apertura, conecte los contactos N.C. en serie.

5.1 REGLETA DE BORNES J3 - CONEXION ACCESORIOS BUS-2EASY
Borne para la conexion de los accesorios BUS-2EASY. Véase

par. 6.2
I Ofras posibilidades de programacion, mds
5.2 REGLETA DE BORNES J4 - ENTRADAS SENALES defalladas, pueden realizarse mediante
programacién PC (véanse instrucciones
4 » N dedicadas).
Conexion de 2 contactos N.A. en paralelo
/ A Si no se conectan dispositivos de seguridad
L en apertura, puentee los bornes IN4 y GND si
el disp. de seguridad FAIL-SAFE no estd activo,
0— _0
de ofro modo puentee IN4 y -OUT1.
/ o- Fig. 8 IN5 - Contacto disp. de seguridad en cierre (N.C. - borne
\ / 7): véase pdrafo 6.1.

IN1 - OPEN A - Mando de “Apertura” (N.A. - borne 1): se ) i ) N )
entiende un emisor deimpulso cualquiera (por. ej.: pulsador) I P(?"G instalar varios dispositivos de se U”ch en
que, al cerrar un contacto, manda una APERTURA TOTAL. cierre, conecte los contactos N.C. en serie
[@Poro instalar varios emisores de impulso de I Oftras posibilidades de programacién, mas

a effufO TOTO/ ConeCTe /OS CO”TOCTOS NA defo//odos Queden reo//zorse med,onfe
en paralelo programacién PC (véanse instrucciones
dedicadas).

[@Oﬁos posibilidades de programacidn, mds
detalladas, pueden reaqlizarse _mediante ] ] . ]
programacién PC (véanse instrucciones A Si no se conectan dispositivos de seguridad
dedicadas). en cierre, puentee los bornes IN5 y GND si el

disp. de seguridad FAIL-SAFE no estd aclivo,
IN2 - OPEN B - Mando de “Apertura” Parcial (N.A. - borne 3): de otfro modo puentee IN5 y -OUT1.
se entiende un emisor de impulso cualquiera (por. €j.:

pulsador) que, alcerrarun contacto,mandaunaAPERTURA  GND - (bornes 2-6): Negativo alimentacién accesorios

PARCIAL 424 - (borne 8): Positivo alimentacion accesorios
[@En equipos de hoja doble o simple, el OPEN B L. .
manda una apertura de la hoja 1 (motor 1) /\ La carga mdxima de los accesorios es de
iqual al 100% de Ila apertura total, 500mA dividido entre lasregletas de bornesJ4y
J7.Para calcularla absorcion mdximaremitase
[@:Pom instalar varios emisores de impulso de a las instrucciones de los accesorios.
qgpertura parcial, conecte los contactos N.A.
en paralelo
= Ofras posibilidades de programacion, mas 5.3 REGLETAS DE BORNES J5, J8 - OUT1 Y OUT2
defalladas, pueden reaqlizarse mediante Se pueden programar las dos salidas en una de las funciones
programacion PC (veanse instrucciones descritas en Programacion de 2° Nivel (véase par. 7.2). El valor
dedicadas). programado por defecto es:

. . - L OUT1 = SIEMPRE ACTIVA
A Si se selecciona una de las siguientes I6gicas OUT?2 = LUZ TESTIGO
(b, bC, C), la entrada IN2 automdticamente '

pasa a CLOSE (N.A.). A Maxima carga aplicable en cada salida:
24 Vdc con 100 mA.

Conexion de 2 contactos N.C. en serie

o ! o« —O Fig. 9

IN3 -Mando Contacto de STOP (N.C. - borne 4): se entiende un
dispositivo cualquiera (p.ej.: pulsador) que, al abrir un contacto,
puede detener el movimiento del automatismo.

[@ Para instalar varios dispositivos de STOP. conecte
los contactos N.C. en serie..

= Ofras posibilidades de programacion, mds
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion PC (véanse instrucciones
dedicadas).

A Sino se conectandispositivos de stop, puentee
los bornes STOP y GND.



5.4 REGLETA DE BORNES J6 - FINAL DE CARRERA APERTURA Y CIERRE

Regleta de bornes para la conexiéon de los finales de carrera
de apertura (FCA1 y FCA2) y cierre (FCC1 y FCC2).

A Los contactos de final de carrera FCC1, FCA1,

FCC2,FCA2sontodos contactos NC. Véase la
programacién de 2° nivel para las diferentes
configuraciones aplicables a las enfradas
final de carrera.

Si no se utilizan no es necesario puentear los contactos
de final de carrera FCC1, FCA1, FCC2, FCA2

5.5 REGLETAS DE BORNES J7 - ENCODER

A esta regleta de bornes pueden conectarse encoder con
senal open collector referida a masa (por ej. Gatecoder)
para detectar la posicién angular de la hoja. Para realizar los
cableados remitase a la fig. 10.

La configuracién indicada en el dibujo es la
mdxima. Sélo se puede utilizar 1 Gatecoder.
En este caso no hay que puentear a masa
las enfradas que no se utilicen

Los tiempos de reconocimiento del obstdculo
y el tope por defecto son de 2 y 4 sequndos
respectivamente.

ENC2 GND A
ENC1 +24

( \ROJO
GATECODER2

-/
S

GATECODER1

BLANCO NEGRO €

ROJO

BLANCO

JNEGRO

9 Fig. 10 )

5.6 REGLETA DE BORNES J9 - DESTELLADOR
Salida para destellador a 24Vdc

/\ Mdxima carga aplicable: 24 Vdc - 15 W

5.7 REGLETA DE BORNES J10 - ELECTROCERRADURA
Salida para electrocerradura a 12 Vac o 24Vdc

5.8 REGLETA DE BORNES J11, J12 - MOTORES

J11 (MOT1): Conexién del motor conectado a la hoja 1, es
decir, la hoja que durante una apertura se abre en primer
lugar.

J12 (MOT2): Conexién del motor conectado a la hoja 2, es
decir, la hoja que se abre en segundo lugar.

A
A

Si se conecta sélo un motor, debe conectarse
al borne J11 (MOT1).

Si durante el primer movimiento del
procedimiento de SETUP, las hojas se abren
envezde cerrarse, hay que invertirlos cables
de conexién de los motores.

5.9 CONECTOR J1- ALIMENTACION PRIMARIA DE RED
230/115V

J1: Seleccione la alimentacion correcta colocando el selector
del alimentador switching en la posicién correcta. (por
defecto 230 Vac.)

4 N

Y Fig. 11 )

Paraun correcto funcionamiento es obligaforio
conectarel alimentadorswitching al conductor
de tierra presente en el equipo. Coloque
linea arriba del sistema un interruptor
magnetotérmico diferencial adecuado.

-
0
1 Z
N
2]
w
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5.10 CONECTOR J2 - ALIMENTACION SECUNDARIA

J2: Cuando falta la alimentacion primaria de red se puede
alimentar el equipo electrénico por medio de una
alimentacién secundaria de baja tensién (24 Vdc). La
alimentacién puede suministrarse por medio de un
paquete de baterias, recargadas con un especifico
cargador de baterias infegrado en la tarjeta, o bien por
medio de un alimentador estabilizado. En amibos casos, la
alimentacion ha de tener las siguientes caracteristicas:

Tension:
Corriente:

(24 = 4) Vdc
16 A max.

Si se utiliza un alimentador estabilizado
externo hay que deshabilitarlafuncion “carga
bateria” desde el PC (véanse instrucciones
detalladas)..

5.11 CONECTOR J13 - ACOPLAMIENTO RAPIDO MODULO XF

A

El equipo electronico estd provisto de un sistema de
descodificacion (DS, SLH, LC/RC) bi-canal integrado llamado
OMNIDEC. Este sistema permite memorizar, mediante un
maodulo receptor adicional XF433 o XF868 (Fig. 12, ref. ),
radiomandos de la misma frecuencia pero de diferente tipo
(BS, SLH, LC/RC). Se puede memorizar tanto la apertura total
(OPEN A) como la apertura parcial (OPEN B) del automatismo
hasta un maximo de 256 canales.

[@Oﬁos posibilidades de programacion, mas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion PC (véanse instrucciones
dedicadas).

Para la memorizacién de los radiomandos
remitase al Cap. 8.

| 2° canal (por defecto OPEN B) puede cambiar
de funcién asociado a la activacidon de una salida
programable.
(véase prog. 2° NIVEL ol y o pardmetro |4 - 15)

Las tarjetas sélo pueden introducirse y
desacoplarse después de haber quitado la
tension.

A

5.12 CONECTOR J14 - ACOPLAMIENTO RAPIDO MINIDEC, DECODER Y RP
Se utiliza para la conexién rdpida de Minidec, Decoder
y Receptores RP / RP2.

Si se utiliza un receptor bicandl, tipo RP2 , se pueden mandar
directamente dos canales radio diferentes, el OPEN Ay el OPEN
B del automatismo, desde un radiomando bicanal.

Si se utiliza un receptor monocanal, fipo Minidec, Decoder o
RP sélo se podrd mandar un canal radio, el OPEN A,

Acople el accesorio con el lado componentes dirigido hacia
el interior de la tarjeta.

A

Las tarjetas SOLO pueden introducirse y
desacoplarse después de haber quitado la
tension.

[@Ofros posibilidades de programacion, mds
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion PC (véanse instrucciones

dedicadas).

Ejemplo de conexion
de accesorio radio

2} Fig. 13

E124

5.13 CONECTOR M1A - ACOPLAMIENTO RAPIDO MODULO X-COM

A este conector se puede acoplar un modulo X-COM, utilizado
para la comunicacion radio entre la tarjeta y el PC.

[@Ofros posibilidades de programacion, mas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

El médulo sélo puede infroducirse y refirarse
después de haber quitado Ia tensidn.

A



6  CONEXIONES ELECTRICAS

4 OPEN B )
ELECTROCERRADURA
DESTELLADOR
OPEN A STOP Debe habilitarse s ©
en el 2° nivel de
programacion
4>_ *  24vdc X 24vdc 24vdc 12Vac
BUS )_I |_< 24Vdc 3w 24Vdc 3w 15W  24Vdc
—O
L7 B~ _/W/-\_ VRN Ve
12345678 -+ |111213141516 17181920 12|12
2EASY GND IN3 GND +24 OUT2 GND FCA2 FCC2 ENC2 GND OUTL LAMP LOCK MOT1 MOT2
IN1  IN2 :|T4 :rlds FCA1 FCC1 GND ENC1 | +24
[ [ |
Foia T  E— Debe utilizarse
conexion de las GATECODER2 con mofores sin
fotocélulas y de D — e;LJcSc_)gEe Arscie
los dispositivos (véase pdr. 5.5
de seguridad, GATECODER1 par. 5.5)
remitase al parafo ~——
6.1.
* A Carga madx. 24Vdc - 500mA Fig. 14
- J
Con el equipo electrénico E124 se pueden utilizar
dispositivos fotocélulas del tipo tradicional (contacto N.C. de [~ N

relay) y/o fotocélulas de BUS-2EASY (contacto open collector).
El posicionamiento de las fotocélulas y su funcionamiento estd
esquematizado en la Fig. 15.

6.1 FOTOCELULAS TRADICIONALES

Antes de conectar las fotocélulas es conveniente escoger el
tipo de funcionamiento en funcidon de la zona de movimiento
que deben proteger:

Dispositivos de seguridad en cierre: sdlo intervienen durante
el movimiento de cierre del automatismo, por lo que son
aptos para proteger la zona de cierre contra el riesgo de
impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura: sélo intervienen
durante el movimiento de apertura del automatismo,
por lo que son aptos para proteger la zona de apertura
confra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen Conexion de 1 par de fotocélulas en cierre
tanto durante el movimiento de apertura como el de con disp. de seguridad FAIL-SAFE y STOP desactivado
cierre del automatismo, por o que son aptos para
proteger toda la zona de movimiento contra el riesgo IN3 GND +24
de impacto. IN4 IN5
L~~~V Vv Vv v v
4 Disposifivos de seguridad en apertura y Cierre A 123456178 |J4
) B/\E Yy Fig. 15
AL
i Otros dispositivos
F‘ ~ de seguridad
w RX CL TXCL
& 1
F ! \ ?j E -®
peT 9 ;. - ¥
Bl + 5]+
Dispositivos de seguridad en cierre Dispositivos Fig. 16
\_ de seguridad enapertura /  \ _ J

Conexién de 1 par de fotocélulas en cierre
con disp. de seguridad FAIL-SAFE activado

I_II

Programe en el segundo nivel de programacién ol = LI

GND +24
IN4 IN5

L~~~ v v v v
12345678

J4

= 0uUT1

Otros dispositivos
de seguridad

® — —

® +

-E = OouTl
- +[2t+——— 4+ OUTI

o[=[w]~]=

-
0
T4
A
n
w
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4 Conexiéon de 2 pares de fotocélulas en cierre )
GND +24
IN4 INS
Otros dispositive X 6Lt S
de seguridad 1
2 T _®
® = af ) ( E +
+ 5|+
TX CL2 RX CL2
® _ 1 e
T gE e
+ 5 +
Fig. 17 .

- J
- D
Conexién de 1 par de fotocélulas en apertura

GND +24
INd INS5
Otros dispositivos
de seguridad - RX OP TX OP
7]
1 E -®
3
® - — - [ +®
+ 5]+ Fig. 18
- 9%
4 Conexion de un dispositivo de seguridad en cierre y de un )
dispositivo de seguridad en apertura
GND +24
IN4 IN5
J4
Fig. 19
- %
4 Conexidn de ningun dispositivo de seguridad y stop A
IN3 GND +24
IN4 IN5 .
Fig. 20
- J

Sino se utiliza el disp. de sequridad FAIL-SAFE
hay que conectar la alimentacién de los tran-
smisores a 10s bornes 6 y 8 de J4.

[@ Utilizando el disp. de seguridad FAIL-SAFE
conecte la alimentacién de los transmisores
al_ OUT1 _después de haberia configurado
debidamente (véase programacion de 2°
nivel y fig. 16).

[@D Utilizando el disp. de sequridad FAIL-SAFE,
también las enfradas de sequridad gue no se
utilizan deberdn puentearse con el negativo
de OUT1 (véase Fig. 16).

Conexiéon de un par de fotocélulas en cierre, una
en apertura y otra en apertura/cierre

GND +24

J4

IN4

RXCL

1

2

3
@‘:gg‘-
® ¥ iy

TX OP/CL

T
+1
@O

TSR

® - - ha
o m— : o
+ +
RX OP TX OP
N T =®
o af H Te®
+ 5|+

Fig. 21

10

Conexion de un par de fotocélulas en apertura
y ofra en cierre

GND +24

IN4 IN5

LRXOP TX OP

2]

121 Rr -®

® = oL - > B

®+ 5|+

TXCL RX C

® eI g

Ppe— X T . e
+5] +

Fig. 22

Conexién de un par de fotocélulas en cierre
y ofra en apertura/cierre

GND +24
IN5

IN4

1?XCL TXCL
Ej E—-;@
O o
TX OP/CL RXOPI::.
2
S e e
+[5] +

Fig. 23
© /




6.2 FOTOCELULAS DE BUS-2EASY

Esta tarjeta estd provista de un circuito BUS-2EASY que permite
conectar faciimente un elevado ndmero de dispositivos
BUS-2EASY auxiliares a la seguridad (por €. hasta 16 pares de
fotocélulas), adecuadamente programados, utilizando sélo
dos cables sin polaridad.

Antes de conectar las fotocélulas es oportuno escoger el
tipo de funcionamiento (Fig. 24) en funcién de la zona de
movimiento que han de proteger, y posicionar, tanto en
el transmisor como en el receptor, l0s dip switch como se
indicaen laTab. 1:

Fotocélulas en cierre: sélo intervienen durante el
movimiento de cierre del automatismo, por lo que
son aptos para proteger la zona de cierre contra el
riesgo de impacto.

Si fuera necesario conectar dos o mds
fotocélulas a BUS-2EASY en cierre, deben
escogerse direcciones diferentes para cada
par de fotocélulas utilizado.

A

Fotocélulas en apertura: sélo intervienen durante el
movimiento de apertura del automatismo, por lo que
son aptos para proteger la zona de apertura contra
el riesgo de impacto.

Si fuera necesario conectar dos o mds
fotocélulas a BUS-2EASY en aperitura, deben
escogerse direcciones diferentes para cada
par de fotocélulas utilizado.

A

Fotocélulas en apertura/cierre: intervienen durante el
movimiento de cierre y apertura del automatismo,
por o que son aptas par proteger toda la zona de
movimiento contra el riesgo de impacto.

Si fuera necesario conectar dos o mds
fotocélulas a BUS-2EASY en cierre, deben
escogerse cdédigos diferentes para cada par
de fotocélulas utilizado.

Emisores de impulso: utilizados como emisores de impulso
para la apertura del automatismo.

Pueden conectarse a la tarjeta hasta un mdximo de 16 pares
de fotocélulas BUS-2EASY.
Las fotocélulas estan divididas en grupos:

Fotocélulas en apertura: max 6
Fotocélulas en cierre: max 7
Fotocélulas en apertura y cierre: max 2
Fotocélula usada como impulso OPEN: mMmax 1
e N

Enlafig. 24 se muestra un automatismo batiente de dos hojas
donde se indican los haces de alcance de las fotocélulas:
A.  Fotocélulas con intervencion en APERTURA y CIERRE

B:  Fotocélulas con intervencion en APERTURA

C: Fotoceélulas con intervencion en APERTURA

D: Fotocélulas con intervencion en CIERRE

6.2.1 DIRECCIONAMIENTO FOTOCELULAS BUS-2EASY

[@ Es importante dar, tanto al fransmisor como
al receptor, la misma direccion.(la_misma
configuracion DIP-SWITCH)

I Asegurese de que nohaya dosomdspares de
fotocélulas con la misma direccion .(la misma
configuracion DIP-SWITCH)

Si no se utiliza ningun accesorio BUS-2EASY.
deje libre el conector BUS-2EASY (J3 - fig. 7).

4 N
DL1 = Alineacién
] @ ) DL2 = Estado
BUS-2EASY/
O ] Alimentacion
DL1m =PL2 | ps1 = Dip-switches
Ml [figpst | parala
DL2/mm programacion
BUS BUS BUS BUS .
N )\ .
RX - TX [ [ 2
. Fig. 25
N g )

En la tab. 1 se indican las programaciones del dip-switch
presente en el inferior del fransmisor y del receptor de las
fotocélulas BUS-2EASY.

Tab. 1 - Direccionamiento de las fotocélulas BUS-2EASY

Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip4 | Ref. Tipologia
OFF | OFF | OFF | OFF
OFF | OFF | OFF | oN
OFF | OFF | oN | oFf
B-C APERTURA
OFF | OFF | ON | ON
OFF | OoN | ON | OFf
OFF | ON | ON | ON
ON | OFF | OFF | OFF
ON | OFF | OFf | on
ON | OFF | ON | OFF
ON | OFF | OoN | ON D CIERRE
ON | ON | OFF | OFf
ON | ON | OFF | ON
ON | ON | ON | OFF
OFF | ON | OFF | oFf . APERTURA
OFF | ON | OFF | ON CIERRE
ON | oN | oN | on / IMPULSO DE OPEN

[@ Otras posibilidades de programacion, mdas detalladas,
pueden realizarse mediante programacién con PC
(véanse instrucciones dedicadas).
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6.2.2 MEMORIZACION DE LOS ACCESORIOS BUS-2EASY

En cualguier momento se pueden anadir a la instalacion
accesorios BUS-2EASY, para ello basta proceder del siguiente
modo:

1. Instale y programe los accesorios con la direccién
deseada (véase pdarrafo 6.2.1).

2. Quite la alimentacion a la tarjeta.

3. Conecte los dos cables de los accesorios BUS-2EASY a la
regleta de bornes roja J3 (polaridad indiferente).

4. Alimente la tarjetq, teniendo cuidado de conectar antes
el conector J1 de la alimentacién principal (en salida del
alimentador switching) y seguidamente el conector J2 de
las baterias, si las hubiera.

5. Presione répidamente una vez el pulsador SETUP (SW3) para
redlizar el aprendizaje. Compruebe el funcionamiento de
los dispositivos de BUS-2EASY instalados.

La tarjeta ha memorizado los accesorios BUS-2EASY. Siga las
indicaciones de la siguiente tabla para comprobar el buen
estado de la conexion BUS-2EASY.

Tab. 2 - Descripcion del diodo DL12 (ROJO)

Dispositivo de seguridad ocupado o
emisor de impulso activo

Apagado NINGUN dispositivo de seguridad ocupado
y NINGUN emisor de impulso activo

Encendido

Tab. 3 - Descripcién del diodo DL13 (VERDE)

Normal actividad (diodo encendido

Encendido fijo |. . .
incluso en ausencia de fotoceélulas)

Apagado Linea BUS-2EASY en cortocircuito (flash
cada 2,5 seg.)

Se ha detectado un error en la conexidn
BUS-2EASY, repita el procedimiento de
adaquisicion. Si el error se vuelve a presentar,
compruebe gue en el equipo no haya mdas
de un accesorio con la misma direccion
(véanse también las instrucciones de los

Destellante
rdpido

accesorios).

6.2.3 DIRECCIONAMIENTO ENCODER BUS-2EASY

La conexidon de la entrada BUS-2EASY en la tarjeta electronica
se realiza por medio de cables bipolares que estdn en salida
de los encoder.

A A diferencia de las fotocélulas, la polaridad de
la conexién de la linea BUS-2EASY determina
la asociacién del encoder a una hojay no a
ofra.

Por este motivo es necesario prestar especial atencion a la
indicacién de los diodos de estado presentes en el cuerpo
de cada encoder (Fig. 26).

Seguidamente se indican las funciones de los diodos DL1, DL2
y DL3 y sus estados:

Tab. 4 - Conexion Encoder y estado de los diodos

DIODO | ENCENDIDO DESTELLANTE APAGADO
Alimentacion Alimentacién Alimentacién y
presente y presente pero comunicacion

DL 1 [BUS-2EASY BUS-2EASY no BUS-2EASY
comunicante comunicante ausentes
con farjeta

DL 2 |Encoderhojal |/ Encoder hoja 2
Hoja no en Lectura impulsos |Hoja no en

DL 3 movimiento durante el movimiento

movimiento de la
hoja

* DL 1 siempre debe estar encendido como garantia de
una correcta conexion entre el encoder vy la tarjeta.

* DL 2 fiene la funcidon de determinar la hoja en la que
estd montado el encoder. En una configuracion correcta
el automatismo presentard: un encoder con DL 2
encendido en la hoja 1 y un encoder con DL 2 apagado
en la hoja 2. Si la conexidn fuera incorrecta, es decir, con
dos encoder con el mismo estado de los diodos DL 2,
durante el procedimiento de aprendizaje de los accesorios
BUS-2EASY los diodos DL 1 de ambos encoder estardn
en estado DESTELLANTE. Ante esta situacion, remitase a
la configuraciéon mostrada en la Tab. 4 para definir qué
conexidn encoder hay que girar.

* DL 3 tiene la funcidén de indicar con un destello regular la
lectura de los impulsos durante el movimiento de la hoja.
Con la hoja parada, DL 3 puede estar tanto encendido
Ccomo apagado.

CABLEADO ENCODER PARA OPERADOR  S700H/S800H

4 DL1 ENCENDIDO

HOJA2 APAGADO D2 DRIAPAGADO )

DL2 ENCENDIDO

DL3 APAGADO
DL1 ENCENDIDO  HOJA 2

I
Hoja 1 L — Hoja 2

HOJA 1*
DOS DIODOS ENCENDIDOS UN DIODO ENCENDIDO \éi’_
A= ilzlﬁlﬁl il

\
UN DIODO ENCENDIDO DOS DIODOS ENCENDIDOP% E

DL1 ENCENDIDO

HOJA 1+ ENCENDIDO DL2 DL3 APAGADO

|
Hoja 2 |—_|I Hoja 1
, ‘ DL2 APAGADO
L AEA%ADO < % § > DL1 ENCENDIDO Fig, 29

* LA HOJA 1 ABRE EN PRIMER LUGAR Y CIERRA EN
SEGUNDO LUGAR. SI NO HAY SOLAPE ENTRE LAHOJA
1Y LA 2, EN LA TARJETA ELECTRONICA SE PUEDE
PROGRAMAR EL RETARDO HOJA A CERO.

12

|@:’ SI SE INVIERTEN LOS HILOS DEL ENCODER SE
INTERCAMBIAN EL ENCODER ASOCIADO A LA
HOJA 1Y EL ENCODER ASOCIADO A LA HOJA 2,
Y VICEVERSA



CABLEADO ENCODER PARA OPERADOR S450H

HOJA 1*

HOJA 2

7 T Ny

EN LA HOJA 1, A TRAVES DEL CARTER

CON EL MOTOR PARADO ESTEN
ENCENDIDOS LOS DIODOS DL1 Y

DL2 | ELoropoou

HOJA 1 HOJA 2

_ I EN LA HOJA 2, A TRAVES DEL CARTER
CUBRE-BRIDA, COMPRUEBE QUE CUBRE-BRIDA, COMPRUEBE QUE CON
EL MOTOR PARADO ESTE ENCENDIDO

DOS DIODOS ENCENDIDOS | un DIODO ENCENDIDO

~

INVERSION HILOS ENCODER \

ENCODER
HOJA 2

ENCODER
HOJA 1

K /

N
T HOJA 2

HOJA 1*

EN LA HOJA 2, A TRAVES DEL CARTER
CUBRE-BRIDA, COMPRUEBE QUE CON
EL MOTOR PARADO ESTE ENCENDIDO
EL DIODO DL1

I DL2

HOJA 2
UN DIODO ENCENDIDO

HOJA 1

EN LA HOJA 1, A TRAVES DEL CARTER
CUBRE-BRIDA, COMPRUEBE QUE
CON EL MOTOR PARADO ESTEN
ENCENDIDOS LOS DIODOS DL1 Y

I DOS DIODOS ENCENDIDOS

l@ LAHOJA 1 ABRE EN PRIMER LUGAR Y CIERRA EN
SEGUNDO LUGAR. SI NO HAY SOLAPE ENTRE LA
HOJA 1Y LA 2, EN LA TARJETA ELECTRONICA SE
PUEDE PROGRAMAR EL RETARDO HOJA A CERO

@ SI SE INVIERTEN LOS HILOS DEL ENCODER SE
INTERCAMBIAN EL ENCODER ASOCIADO A LA
HOJA 1Y EL ENCODER ASOCIADO A LA HOJA 2,
Y VICEVERSA

/

7.  PROGRAMACION

Para programar el funcionomien’rq del automatismo hay que
acceder al modo "PROGRAMACION”,

La programacion se divide en dos partes: 1° NIVEL y 2°
NIVEL.

A

Cuando se enciende la tarjeta, en el display
aparece bo y durante 3 segundos la version
fw de la tarjeta.

A Normalmente en la pantalla aparece el
estado del automatismo. Cuando se presiona
el pulsador F, si en el display aparece PC
significa que en la tarjeta estd cargada una
programacion efectuada desde el PC. Si no
hay una conirasena programada solo_se

pueden modificarlos parémetros |_o-~H-Fh.

Parapoderaccederalosrestantes pardmetros
de programacién hay querecargarlosvalores
establecidos por defecto relativos al motor
utilizado (en este caso la programacién
desde el PC se sustituird por los parédmetros

establecidos por defecto de la tarjeta)

Sicuando se presiona y mantiene presionada
la tecla F, en el display aparece dF, significa
que se ha entrado en la programacion de 1°
Nivel (véase pdrr. 7.1).

A

7.1. PROGRAMACION DE 1° NIVEL

Si al presionar una tecla cualquiera en el display aparece FL

52

=

La modificacién de [os pardmetros
de programacién es vdlida eficaz
inmediatamente, mientras que [a
memorizacién definitiva sélo tiene lugar
cuando se sale de la programacion y se
@w
entradas. Sise quitala alimentacion alequipo
antes deregresar ala visualizacién delestado
de las enfradas, todas las modificaciones
realizadas se perderdn.

Se puede regresar a la visuaglizacion del
estado de [as entradas, y memorizar todos Ios
pardmetros modificados hasta ese momento
desde cualquier punto de Ia programacion
de 1°y 2 nivel, presionando simultdneamente

las teclasFy -

Para restablecer Ias programaciones
establecidas por defecto es suficiente

recargarlos datos pordefecto deseadosen el
primer paso de la programacién de 1° nivel.

_ significa que en la tarjeta se ha cargado una programacion desde

el PC con contrasena de proteccion. No se puede modificar nada sin el PC vy la correspondiente contrasena de proteccion.
Conecte al conector USB el PC para visualizar y/o modificar la programacioén utilizando las instrucciones dedicadas.

Para acceder a la programacion de 1° nivel hay gue presionar la tecla F.

« Sise presiona y mantiene presionada la tecla F en el display aparece el nombre de la funcion.

e Al soltar la tecla, en la pantalla aparece el valor de la funcion, que puede modificarse con las teclas + v -,

* Sise presiona otra vez F y se mantiene presionada) en la pantalla aparece el nombre de la funcion siguiente, y asi sucesivamente,

¢ Una vez que se ha llegado a la dltima funcion, si se presiona la tecla F se sale de la programacion y se guardan los
pardmetros. En el display vuelve a aparecer el estado del automatismo.
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PROGRAMACION DE 1° NIVEL @

m 3 I C
Pantalla | Funcion Pordefecto L) | Pordefecto | | Pordetecto | Pordetecto I |Pordefecto | [ ordefecto

POR DEFECTO:

O Configura los pardmetros con los valores POR DEFECTO
cormespondientes a una instalacion con operadores
no FAAC. (vease columna valores por defecto 0).

Configura los pardmetros con los valores POR
DEFECTO correspondientes a una instalacién con
operadores FAAC 412, 413/415, 770 y 390 (véase
columna con valores por defecto 1).

(]

Configura los pardmetros con los valores POR
DEFECTO correspondientes a una instalacion con
operadores FAAC 391(véase columna con valores
por defecto 2).

Configura los pardmetros con los valores POR
DEFECTO correspondientes a una instalocién con
operadores FAAC S700H/S800H (véase columna
con valores por defecto 3).

H Configura los parémetros con los valores POR DEFECTO
corespondientes a una insfalacién con operadores FAAC
418, (véase columna con valores por defecto 4).

Configura los pardmetros con los valores POR DEFECTO
correspondientes a una instalacion con operadores
FAAC $450H (véase columna con valores por defecto
5).

LU Si al softar el pulsador F aparece el valor L, significa
que se ha seleccionado una configuracion estandar
modificada por medio de pulsadores y display. Para
mantener dicha programacion presione de nuevo
el pulsador F.

-

_ Sial soltar el pulsador F aparece el valor i, significa
que se ha redlizado una programacion desde PC
con contrasena por defecto (0000). Presionando
las teclos + y - se puede cargar una de las
configuraciones por defecto ariba indicadas. Para
mantener la programacion del PC presione de
nuevo el pulsador F.

L

(N

Ml TIPO MOTOR:

u operadores no FAAC.

operadores FAAC 412, 413/415, 770, 390.
operadores FAAC 391.

operadores FAAC S700H/S800H.

o4 operadores FAAC 418

05 operadores FAAC S450H

[@Esfe ardmetro sélo puede visualizarse y no
moal%/corse

=2

]
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LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO: — — i — — -

Semiautomdtica.

Semiautomdtica “Paso a paso”.

Automdtica “Disp. de seguridad”.
Automdtica con inversidon en pausa
Automdtica “Disp. de seguridad Paso a paso”
Automdtica 1.

Automdtica.

- Automdtica “Paso a paso”.

£ Automdtica con funcién timer.

o Semiautomdtica “b”.

I; L Mixta (AP por impulso/ Cl con presencia operador)
_ Presencia operador.

Lo Custom.

[@ Oftras _posibilidades de programacion, mas

detalladas puedenrealzarse mediante programacion

con PC (veanse insitucciones dedicadas).

Ll

oL
oo
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.z m] 3 | [y
Pantalla | Funcion Pordefecto L) | Pordefecto | |Porcefecto C |Pordefecto T | Pordefecto 1 | Pordefecto

I TIEMPO DE PAUSA A: l=

El tiempo de pausa ante un mando de apertura TOTAL.
Sdlo tiene efecto si se ha seleccionado una légica con
tiempo de pausa. Puede regularse de 0 a 59 seg. a
pasos de un segundo.

Seguidamente en la pantalla aparecen los minutos y
las decenas de segundos (separados por un punto),
y el tiempo puede cjus’rorse a pasos de 10 segundos,
hasta el valor méximo de 9.5 minutos.

EJ.. si lo pantalla indica £.5, el tiempo de pausa
corresponde a 2 min. y 50 seg.

[@ Ofras posibilidades de programacién, mas
detalladas. pueden reqlizarse mediante
programacién con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

ol TIEMPO DE PAUSA B:

Eltiempo de pausa ante un mando de apertura PARCIAL.
Sélo tiene efecto si se ha seleccionado una légica con
tiempo de pausa. Puede regularse de 0 a 59 seg. a
pasos de un segundo.

Seguidamente en la pantalla aparecen los minutos y
las decenas de segundos (separados por un punto), y el
fiempo puede ojusforse a pasos de 10 segundos, hasta
el valor méximo de 9.5 minutos.

EJ.: si la pantalla indica .5, el tiempo de pausa
corresponde a 2 min. y 50 seg.

[@ Ofras posibilidades de programacion, mas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacién con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

— | FUERZA MOTOR 1: I | | g |
' Regula el nivel de fuerza méxima del motor 1. LJ | J
= fuerza minima

5 = fuerza méxima

[@ Oftras posibilidades de programacion, mds
detalladas.pueden reqlizarse mediante
programacién con PC (véanse instrucciones

dedicadas).

[@ Si se modiifica el valor de Ia fuerza se aconseja
reqlizar un nuevo SETUP (véase pdrr. 10.1)

- FUERZA MOTOR 2: I | |
Regula eI nivel de fuerza mdxima del motor 2. = o

Ul = fuerza minima
S = fuerza méxima

@ Ofras posibilidades de programacion, mas
detalladas.pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

[@ Sise modifica elvalordelafuerzase aconseja
realizar un nuevo SETUP (véase parr. 10.1)

I—I

-
0
T4
A
n
w

—i VELOCIDAD: =—= 1
Regula la velocidad de movimiento de los motores. Estan
previstos 10 niveles. El valor es relativo y no absoluto, puesto
gue el valor de velocidad estd en funcion del peso de la
hoja detectado durante el ciclo de SETUP

U1 = velocidad minima

|0 = velocidad mdxima

[@DOTros posibilidades de programacion, mds

detalladas, pueden reaqlizarse mediante

programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).




4 ] 7 (| [
Pantalla | Funcion Por defecto iJ Por defecto | Por defecto E' Por defecto :I Pordefecto 1 | Pordefecto I

| DECELERACION: =
— Regula el espacio de deceleraciéon como porcenToJ_e de la =
carrera total de las hojas. Puede regularse de 00a59 % a
pasos de 1%.

U0 = ninguna deceleracion

Ul = espacio de deceleracién minima
549 = espacio de deceleraciéon maxima

Ofras posibilidades de programacion, mas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante

programacion con PC (véanse instrucciones

dedicadas).

[l ESTADO DEL AUTOMATISMO:

—— Salida de la programacion, memorizacion de los datos y regreso a la visualizacion del estado del automatismo

00 = CERRADO

Ol = ABIERTO

U = Parado, luego “ABRE”
U3 = Parado, luego “"CIERRA"
04 = En “PAUSA’

I |5 = En fase de apertura

15 = En fase de ciere

= FAIL SAFE en curso

Nl
[}
IH = comprobacion de los dispositivos BUS-2EASY en curso
Cl
I _

= Predestello, luego "ABRE”
= Predestello, luego “"CIERRA"
= Apertura en EMERGENCIA
= Cierre en EMERGENCIA

7.2. PROGRAMACION DE 2° NIVEL

Para acceder a la PROGRAMACION DE 2° NIVEL hay que presionar el pulsador Fy, manteniéndolo presionado, presionar el pulsodor +.

¢ soltando el pulsador + el display muestra el nombre de la primera funcion de segundo nivel (si persiste el valor dr significa
gue se ha realizado una programacion desde el PC).

« al soltar también el pulsador F, en la pantalla aparece el valor de la funcion, que puede modificarse con las teclas + vy - .

* presionando la tecla F (y manteniéndola presionada) en la pantalla aparece el nombre de la funcién siguiente, al soltar
la tecla aparece el valor gue puede modificarse con las teclas + v -.

¢ una vez que se ha llegado a la ultima funcién, si se presiona el pulsador F se sale de la programacion y en la pantalla
vuelve a aparecer el estado del automatismao.

A Si se ha realizado una programacion desde el PC con contrasena personalizada NO se puede entrar en
la programacién de 2° Nivel.

PROGRAMACION DE 2° NIVEL @ + (42

Pantalla Funcion Por defecto D Por defecto | Por defecto E' Por defecto ﬂ Por defecto I‘H Por defecto EI

FUERZA MAXIMA EN EL PUNTO DE ARRANQUE:

Los motores trabajan a la fuerza mdéxima durante
el tiempo programado (ignorando el nivel de fuerza
seleccionada F1 y F2) durante el punto de arranque
del movimiento. _ _

Puede regularse de U a U5 segundos a pasos de 1
segundo.

[@ Otras posibilidades de programacién, mds
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

ESPANOL

ELECTROCERRADURA EN LA HOJA 2:

En la tarjeta estd previsto un borne dedicado a la con-
exion de una electrocerradura. Normalmente la elec-
frocerradura debe conectarse a la hoja 1. En presen-
cia de la electrocerradura en la hoja 2, modifique el
pardmetro.

4 = electroceradura en la hoja 2

Mo = electroceradura en la hoja 1

| RETARDO DE HOJA EN CIERRE: M

— [
Regula el retardo de Io ho a en cierre.
Puede regularse de U a bl segundos a pasos de 1 segundo.

U = ningun retardo
|_||_I = refardo minimo
o =retardo mdximo
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Pantalla

Funcion

Por defecto D

Por defecto I

Por defecto l:I

Por defecto

Por defecto I‘I

Por defecto 5

RETARDO DE HOJA EN APERTURA:

Se retarda la apertura de la hoja 2 respecto a la hoja

1, evitando interferencias entre las hojas.

4 = activo

mo = excluido

TIEMPO DE TRABAJO (time-out):

Es conveniente programar un valor superior al
fiempo que la cancela necesita para abrir y cerrarse
completamente. o

Puede regularse de [l a5 seg. apasos de 1 segundo.
Seguidamente en la pantalla aparecen los minutos y
las decenas de segundos (separados por un punto).
El tiempo puede aqjustarse_a pasos de 10 segundos,

hasta el valor méximo de 9.5 minutos.

ESPACIO BUSQUEDA TOPE:

El nivel programado de Ul a 5 regula el espacio de
buUsqueda del tope referido a la carrera_total de las
hojas. Para los valores por defecto U-1-2-4 el valor
50 corresponde al 40% de la carrera total, mientras
que para los valores por defecto 3-5 el valor S
corresponde al 20% de la carrera total,

En el espacio de busqueda del tope, ante la presencia
de un obstaculo las hojas no invierten.

GOLPE FINAL EN CIERRE:

Los motores se activan a la fuerza mdxima para facilitar
el enganche de la electrocerradura (golpe de ariete).

4 = activo
mno = excluido

[@ Otras posibilidades de programacion, mds
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

GOLPE DE INVERSION EN APERTURA:

Conlacancelacerrada, antesdelaaperturalos motores
empujan en cierre para facilitar el desenganche de la
electrocerradura (golpe de inversion).
4 = activo
Mo = excluido
Oftras posibilidades de programacion, mas
[@ detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC.

SOFT TOUCH:

Los hojas, después de haber tocado el fope, retroceden
para luego apoyarse delicadamente.

4 = activo
Mo = excluido

[@ Esta funcion puede ser util para respetar
la curva de impacto requerida por las
normativas vigentes.

(@ Otras posibilidades de programacion, mdas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacién _con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

ESPANOL

PREDESTELLO:

Permite seleccionar 5 tipos de predestello, de una
duracion igual a 3 segundos.
C2 = ningun predestello.

L = predestello antes de cada movimiento.

E=|L = predestello antes de un movimiento de cierre.
LIH = predestello antes de un movimiento de apertura.
HH = predestello sélo al final de pausa

[@ Otras posibilidades de programacion, mas
detalladas, pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas).
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Pantalla | Funcion Por defecto D Por defecto | Por defecto E Por defecto j Por defecto LH Por defecto EI

FINAL DE CARRERA EN APERTURA: i
El uso de los finales de carrera en apertura nos permite indicar | ="
el punfo despuées del cual el equipo busca el tope mecdanico
de parada (U1, U 2, 0d) o detener inmediatamente el

automatismo (U, 05, OE):

= ningun final de carrera en apertura para ambas hojas
= busqueda del tope hoja 1y 2

busgueda del tope hoja 1

= busqueda del tope hoja 2

= parada del movimiento hoja 1y 2

2 = parada del movimiento hoja 1

ok = parada del movimiento hoja 2

1y

g | Y Y
—
|

@ Modificando las impostaciones de [os finales
de carrerq, en el display destella la sigla 50
junto al diodo SETUP (DL18) para indicar
qQue es necesario realizar el SETUP a la salida
del menu programacion. Si se utiliza el final
de carrera, la funcién SOFT-TOUCH si estd

habilitada no se ejecuta

FINAL DE CARRERA EN CIERRE: ' I ‘m
El uso de los finales de carrera en cierre nos permite indicar == — L
el punto después del cual el equipo busca el tope mecanico
de parada (U1, 02, D) o detener inmediatamente el

automatismo (L, U5, Uby:

ningun final de carrera en apertura para amibas hojas
busqueda del tope hoja 1y 2

= busqueda del tope hoja 1

= busqueda del tope hoja 2

= parada del movimiento hoja 1y 2

= parada del movimiento hoja 1

= parada del movimiento hoja 2

g
Cong—co
|

COC2C2CCaC

o

[@ Modificando lasimpostaciones de [0s finoliel_s|
de carrerq, en el display destella [a sigla 2
junto _al diodo SETUP (DL18) para indicar
que es necesario realizar el SETUP a la salida
del menu programacién. Si se utiliza el final
de carrera, la funcién SOFI-TOUCH si estd

habilitada no se gjecuta

ESPANOL

oy SENSIBILIDAD OBSTACULO: |

Cambiando este pardmetro se actlua sobre el tiempo
transcurrido el cual, en caso de obstdculo, la tareta
manda la inversidon de las hojas, o bien manda la
parada si las hojas estdn en el espacio de busqueda
del tope (véase el pardmetro o).

El cuarfo obstdculo consecutivo detectado en la
misma direccién es considerado como tope vy la hoja
se bloguea en esa posicion,

Ul = sensibilidad minima
I = sensibilidad mdxima

ULTRA-SENSIBILIDAD:

Con esta funcién se activa un sistema de deteccion
de obstdculos, basado en el control de la variacion
de corriente absorbida por el motor, que ocasiona la
inversion inmediata de las hojas.

Y4 = activo

no = excluido
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Pantalla | Funcion Pordefecto L) | Porcefecto | |Porcefecto C |Pordefecto 3 | Pordefecto ' | Pordefecto

ol FOTOCELULAS EN CIERRE:

] ([ (i [ ([ ([ ([} ([}
Active la funcion si quiere que las fotocélulas de
cierre blogueen el movimiento y lo invietan al
liberarse. Normalmente, con esta funcion excluida, la
intfervencién de las fotocélulas en cierre determina una
inversion inmediata de las hojas.

4 = inversion al liberarse

no = inversion inmediata en apertura

FUNCION ADMAP:

Permite activar el funcionamiento segun la normativa
francesa NFP 25/362.

4 = activo

mno = excluido

_ i OuT 1: '
O L
Permite programar la salida OUT1 (open collector N.A.)
activa en una de las siguientes funciones:

Ul = Siempre activa

Ol = FAIL-SAFE

U2 = LUZ TESTIGO (apagada en posicién cerrada,
encendida en qpertura y en abierta/pausa,
destellante en cierre)

[l3 = LUz DE CORTESIA (véase el pardmetro siguiente)

U4 = ALARMA funcionamiento con BATERIA

US = cancela ABIERTA o en PAUSA

Ub = cancela CERRADA

U1 = cancela en MOVIMIENTO

Ud = cancela en EMERGENCIA

U3 = cancela en APERTURA

i = cancela en CIERRE

mando ELECTROCERRADURA antes de un CIERRE

_ [(es necesario la interfaz con relay 24V - T00mA)

|2 = disp. de seguridad ACTIVO

I3 = funcién SEMAFORO (activa en APERTURA y con la
cancela ABIERTA)

I'4 = salida temporizada activable desde el segundo
canal radio OMNIDEC (véase el pardmetro
siguiente

|5 = salida activable desde el segundo canal radio
OMNIDEC (funcién paso-paso)

b = electrocerradura antes de una APERTURA (es
necesario la interfaz con relay 24V - T00mA)

[@ Otras posibilidades de programacién, mds
detalladas, pueden reqlizarse mediante
programacién con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

ESPANOL

TEMPORIZACION OUT 1 (sblo es visible si, en el paso i
anterior = !, se ha seleccionado la voz U3-l1-I4 -
1B

Permite ajustar la temporizacion de la salida OUT 1 si se
ha seleccionado una funcién con tiempo de U1 a 949
minutos a pasos de 1 minuto para las funciones L 3-1',
y de D! a'99 segundos a pasos de 1 segundo para las

funciones | 1-15.




Pantalla | Funcion Pordefecto LI |Porcefeco | |Pordefecto C |Pordefecto T | Pordefecto | | Pordefecto

= | o2 =
- Permite programar la salida OUT1 (open collector N.A.) T

activa en una de las siguientes funciones:

U = Siempre activa

Ul = FAIL-SAFE

U2 = LUZ TESTIGO (apagada en posicidn cerrada,
encendida en aqperura y en abierta/pausa,
destellante en cierre)

= LUZ DE CORTESIA (véase el pardmetro siguiente)

= ALARMA funcionamiento con BATERIA

= cancela ABIERTA o en PAUSA

= cancela CERRADA

cancela en MOVIMIENTO

cancela en EMERGENCIA

= cancela en APERTURA

cancela en CIERRE

= mando ELECTROCERRADURA antes de un CIERRE
(es necesario la interfaz con relay 24V - 100mA)

= disp. de seguridad ACTIVO

= funcién SEMAFORO (activa en APERTURA y con la
cancela ABIERTA)

= sdlida temporizada activable desde el segundo
canal radio OMNIDEC (véase el pardmetro

~ siguiente

|5 = salida activable desde el segundo canal radio
~ OMNIDEC (funcién paso-paso)

|b = electroceradura antes de una APERTURA (es

necesario la interfaz con relay 24V - T00mA)

T

0o —2J g0 S 0o
|

[N

i

I

[@ Otras posibilidades de programacién, mds
detalladas, pueden reaqlizarse mediante

programacién _con PC (véanse instrucciones
dedicadas).

= TEMPORIZACION OUT 2 (sélo es visible si, en el paso i

— anterior o, se ha seleccionado la voz U 3-/1-I4 -
1B):

Permite gjustar la temporizacion de la salida OUT 2 si se
ha seleccionado una funcién con tiempo de 1 a 99
minutos a pasos de 1 minuto para las funciones [ 3-1',
y de Ul @99 segundos a pasos de 1 segundo para las
funciones | 1-15.

ESPANOL

RESET y ADQUISICION MODULO RADIO X-COM:

El mddulo X-COM se utiliza para la comunicacion por radio entre
la tarjeta y el PC. Antes de habilitar una comunicaciéon hay que
configurar el médulo X-COM.

Si al entrar en este menu se visuadliza Mo, significa que el
médulo X-COM todavia no se ha configurado o no se ha
infroducido. Para iniciar el procedimiento de configuracion
es necesario introducir el mddulo en el especifico conector
MTA-XCOM en la tarjeta y mantener presionado el pulsador +
durante 5 segundos. En el display aparecerd 4 y el destellador
se activard. El procedimiento de configuracion deberd realizarse
posteriormente con el PC.

Si al entrar en este menu se visualiza ', significa que el mddulo X-
COM se ha configurado y estd listo para comunicar. Manteniendo
presionada la tecla - durante 5 segundos se puede restablecer el

N/
7\

modulo X-COM.
4 = mddulo X-COM habilitado para funcionar.
Mo = ningun moédulo X-COM introducido o configurado.
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Pantalla

Funcion

Pordefecto I | Por defecto IJI Por defecto 5

A -
Por defecto LI | Por defecto | Por defecto E'

SOLICITUD DE ASISTENCIA — CONTADOR DE CICLOS

(asociada a las dos funciones siguientes):

4 = cuando se alcanza el numero de ciclos

programable con las funciones sucesivas ric y rid
efectla un predestello de 8 segundos (ademds
del que_ya pudiera estar programado con la
funcion ') antes de cada movimiento.

[@ Si con el PC se programa una solicitud

de asistencia con un numero de ciclos
superior a 99990 las dos funciones
siguientes nc_y nd_visualizardn 99 y 99
respectivamente.

ro = las funciones sucesivas rc y nd indican cudntos ciclos
ha efectuado el equipo hasta un maximo visualizable
de 99°990.

[@Si el numero _de ciclos realizado es
superior g 99990 las dos funoiones
sucesivas nc_y nd_visualizardn 99 y 99
respectivamente.

Esta funcién puede ser Util para programar intervenciones

de mantenimiento programado o para verificar los ciclos
de trabagjo realizados.

PROGRAMACION CICLOS (EN MILES):

Si HS = 9 el display indica el nimero de miles de
ciclos después del cual se requiere la asistencia
(orogramable de L a 549).

SiHS = no el display indica el nimero de miles de ciclos
realizados. El valor que aparece en la pantalla se
actudliza a medida que se suceden los ciclos,
interactuando con el valor de ridl.

gt HS = no, presionando las teclas + y -
durante 5seq. se pone a cero elcontador

de ciclos.
PROGRAMACION CICLOS (EN DECENAS): ‘B ‘mm U 'mm] ‘mim ‘mim
(o [ _ ) _f_i i it i i (I
Si HS = Y el display indica el nimero de decenas de

ciclos despues del cual se requiere la asistencia
(programable de [ a 99).

Si HS = no el display indica el nimero de decenas
de ciclos redlizados. El valor que aparece en la
pantalla se actualiza a medida que se suceden
los ciclos, interactuando con el valor de nic.

Por ejemplo. si el equipo _ha realizado
11218 se visualizard nc =11y nd = 21

ACCIONAMIENTO MOTOR 1 (funcién “hombre presente”)
Manteniendo presionado el pulsador + apertura o P
Manteniendo presionado el pulsador - cierre i

ACCIONAMIENTO MOTOR 2 (funcién “hombre presente”)
Manteniendo presionado el pulsador + apertura o
Manteniendo presionado el pulsador - cierre i

ESPANOL

ESTADO DEL AUTOMATISMO:

Salida de la programacion, memorizacion de los datos y regreso a la visualizacion del estado del automatismo.

(-

= CERRADO

= ABIERTO

= Parado, luego "ABRE”
= Parado, luego “CIERRA"
= En "PAUSA"

= En fase de apertura

= En fase de cierre

L 1 N I B

|| = FAIL SAFE en curso

IH = comprobacion de los dispositivos BUS-2EASY en curso
I_'EI = Predestello, luego "ABRE”

I = Predestello, luego “CIERRA"

:I = Apertura en EMERGENZA

= = Cierre en EMERGENZA
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7.3. PROGRAMACION DESDE PC (3° NIVEL)

Para entrar en la PROGRAMACION DESDE PC es necesario
utilizar el mdédulo X-COM o conectar el cable USB al conector
dedicado y consultar las instrucciones dedicadas.

8  MEMORIZACION DE LA CODIFICACION RADIO

El equipo electronico estd provisto de un sistema de
descodificacion (DS, SLH, LC/RC) bi-canal integrado llamado
OMNIDEC. Este sistema permite memorizar, mediante un
modulo receptor adicional (Fig. 27 ref. ) y radiomandos de
la misma frecuencia, tanto la apertura total (OPEN A) como
la apertura parcial (OPEN B) del automatismo.

1= Las 3 tipologias de codificacidn radio (DS, SLH,
LC/RC) pueden coexistir simultdneamente en
los dos canales. Se pueden infroducir hasta

256 codigos radio divididos entre OPEN A y
OPEN B

Para utilizar diferentes sistemas de codificacion
en el mismo canal es preciso terminar el

aprendizaje de cadasistema, y sucesivamente
repetir el procedimiento para el ofro.

@Oﬁos posibilidades de programacion de los
canaqles radio pueden reaqlizarse mediante
programacion con PC (véanse instrucciones
dedicadas). Por ej. se puede programar en el
canal radio un mando de OPEN automdtico
que manda un ciclo automdtico (apertura-
pausa-cierre) independientemente de la
logica seleccionada (véanse instrucciones PC
dedicadas).

~

Fig. 27
NG

8.1 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS DS

[@ Se pueden memorizar almaximo 256 codigos,
divididos entre OPEN A y OPEN B.

1. En el radiomando DS escoja la combinacién ON - OFF
deseada de los 12 dip-switches.

2. Presione el pulsadorR1 (SW1) 0 R2 (SW2), para memorizar la
aperturatotal (OPEN A) o la parcial (OPEN B) respectivamente,
El correspondiente diodo empezard a destellar durante 5
seg.

3. Suelte el pulsador.

4. Antes de que se agoten estos 5 seq. presione el pulsador

deseado en el radiomando.
El diodo correspondiente se encenderd con luz fija durante
1 segundo y seguidamente se apagard, lo que indica que

22

la memorizaciéon se ha llevado a cabo.

6. Para anadir otros cédigos diferentes repita el procedimiento
desde el punto 1.
7. Para anadir radiomandos con el mismo cdédigo es

necesario copiar la misma combinacién ON - OFF en los
restantes radiomandos.

8.2 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS SLH

@ Se pueden memorizar almaximo 256 codigos,
divididos entre OPEN A y OPEN B.

1. En el radiomando SLH presione y mantenga presionados
los pulsadores P1 y P2 simultdneamente.

El diodo del radiomando empezard a destellar.

Suelte ambos pulsadores.

Presione el pulsador R1 (SW1) 0 R2 (SW2), para memorizar la
aperturatotal (OPEN A) o la parcial (OPEN B) respectivamente.
El comespondiente diodo empezard a destellar durante 5
seg.

Suelte el pulsador.

Antes de que se agoten estos 5 seg. mientras el diodo
del radiomando todavia estd destellando, presione
y mantenga presionado el pulsador deseado del
radiomando (el diodo del radiomando se encenderd
con luz fija).

El diodo de la tarjeta se encenderd con luz fija durante
1 segundo vy luego se apagard, lo que indica que la
memorizaciéon se ha llevado a cabo.

Suelte el pulsador del radiomando.

Presione 2 veces seguidas rdpidamente el pulsador del
radiomando memorizado.

A

w N

El automatismo realizard una apertura.
Asegurese de que el automatismo esté libre
de todo obstdculo creado por personas o
cosas.

Para habilitar ofros radiomnandos con el mismo codigo equipo
es necesario fransferir el codigo equipo del pulsador del
radiomando memorizado al pulsador correspondiente de los
radiomandos que se han de anadir, para ello proceda del
siguiente modo:

a. En el radiomando memorizado presione y
mantenga presionados 1os pulsadores P1 y P2
simultédneamente.,

b. El diodo del radiomando empezard a destellar.

c. Suelte ambos pulsadores.

d. Presione el pulsador memorizado y manténgalo
presionado (el diodo del radiomando se encenderd
con luz fija).

e. Acerque los radiomandos, presione y mantenga

presionado el pulsador correspondiente del
radiomando que se quiere anadir, suéltelo sélo
después de que el diodo emita un doble destello para
indicar que la memorizacién se ha llevado a cabo.
f.  Presione 2 veces seguidas rapidamente el pulsador
del radiomando memorizado.
A

El automatismo realizard una apertura.
Asegurese de que el automatismo esté libre
de todo obstdculo creado por personas o
cosas.



8.3 MEMORIZACION DE LOS RADIOMANDOS LC/RC

Se pueden memorizar almaximo 256 codigos,
divididos entre OPEN A y OPEN B.

e Utilice los radiomandos LC/RC sdlo con mddulo receptor
a 433 MHz.

* Presione el pulsador R1 (SW1) 0 R2 (SW2), para memorizar la
aperturatotal (OPEN A) o la parcial (OPEN B) respectivamente,
El correspondiente diodo empezard a destellar durante 5
seg.

e Suelte el pulsador.

* Antes de que se agoten estos 5 seq. presione el pulsador
deseado en el radiomando LC/RC.

* El diodo se encenderd con luz fija durante 1 segundo,
para indicar gue la memorizacién se ha realizado
corectamente, y seguidamente volverd a destellar durante
otfros 5 seq. durante los cuadles se puede memorizar otro
radiomando.

e Agotados los 5 segundos el diodo se apaga para indicar
que el procedimiento ha terminado.

* Para anadir ofros radiomandos repita las operaciones
desde el punto 1.

8.3.1 MEMORIZACION REMOTA DE LOS RADIOMANDOS LC/RC

Sélo con radiomandos LC/RC se pueden memorizar otros

radiomandos de modo remoto, es decir, sin intervenir

directamente en la tarjeta, utilizando un radiomando
anteriormente memorizado.

e Tome un radiomando ya memorizado en uno de los 2
canales (OPEN A u OPEN B).

* Presione y mantenga presionados los pulsadores P1 vy
P2 simultdneamente hasta que ambos diodos destellen
lentamente durante 5 seg.

* Antes de que se agoten estos 5 seq. presione el pulsador
anteriormente memorizado del radiomando para activar
la fase de aprendizaje en el canal seleccionado.

* El diodo de la tarjeta correspondiente al canal en
aprendizaje destella durante § seg., antes de que se
agoten estos 5 seg. hay que transmitir el cédigo de otro
radiomando.

* El diodo se encenderd con luz fija durante 2 seg.,
para indicar gue la memorizacion se ha realizado
correctamente, y seguidamente volverd a destellar durante
otfros 5 seg. durante los cuales se pueden memorizar otros
radiomandos, y para finalizar se apagard.

8.4 PROCEDIMIENTO DE BORRADO DE LOS RADIOMANDOS

Para borrar TODOS los codigos de los radiomandos es

suficiente presionar el pulsador RT (SW1) y R2 (SW2) durante

10 segundos.

e Los 2 diodos DL16 y DL17 destellan répidamente durante
los siguientes 10 segundos.

*  Ambos diodos se encenderdn con luz fija durante 2 seg.
para luego apagarse (borrado efectuado).

* Suelte ambos pulsadores.

Esta operacion NO es reversible. Se borrardn
todos los cdédigos de los radiomandos
memorizados, ya sean OPEN A como OPEN
B.
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9 CONEXION DE LAS BATERIAS DE EMERGENCIA (OPCIONAL)

Las baterias de emergencia permiten accionar el automatismo
cuando falta la alimentaciéon de red.

@LGS baterias (al plomo de 12V - 4 Ah / 90 x
70 x 108 mm) normalmente se cargan con

un cargador de baterias incorporado en la
tarietq, y entran en funcionamiento cuando
falta la tension de red.

Las baterias de emergencia pueden colocarse directamente
dentro del contenedor de |a tarjeta electréonica, apoydndolas
en su especifico soporte.

1. Retire la tapa del contenedor con la ayuda de un
destomillador.

L Fig. 28 )

2. Inserte el soporte como se indica en la figura inferior.

~

Fig. 29 )

-~

Fig. 30
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4, Conecte los cables alas baterias respetando la polaridad,
y el conector de la tarjeta al borne J2, taly como se indica
en la figura inferior.

= Conecte el conector de las baterias después
de haber conectado el conector de la
alimentacién primaria en J1.

~

\_ Fig. 31

' Fg.32

Cuando se pasa al funcionamiento con
bateria, elautomatismo frabajanormalmente
hasta que llega a la carga minima de reserva
(16Vdc- por debaqjo de este valor la tarjeta
enfra en funcién “SLEEP” hasta que vuelve
la tensién de red). En esta condicién, el
funcionamiento de la tarjeta estd inhibido. La
tarjeta indica que estd en la funcion “SLEEP”
conun destello cada4segundos delos diodos
de enfrada y con el apagado del display.

S

Cuando se pasa al funcionamiento con
baterias, el destellador destella mds

rdpidamente respecto al funcionamiento
con alimentacién de red primaria.

IS

Oftras posibilidades de programacion de la
gestion de las baterias pueden realizarse
mediante programacion con PC (véanse
instrucciones dedicadas).

S
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Para saber la carga correcta de las baterias controle el diodo
correspondiente a la alimentacion secundaria DL15:

Tab. 5 - Diodo DL15 durante el funcionamiento con red primaria:

Diodo encendido
Diodo destellante

Bateria cargada

Bateria en recarga.

El diodo continlia destellando
hasta que la bateria se ha
cargado suficientemente.

Bateria descargada

Diodo apagado

Tab. 6 - Diodo DL15 durante el funcionamiento con baterias:

Diodo encendido
Diodo destellante
Diodo apagado

Bateria cargada
Bateria casi agotada
Bateria descargada

10 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

10.1 COMPROBACION DE LOS DIODOS

Después de haber realizado todas las conexiones y de haber
alimentado la tarjeta, compruebe con la tabla inferior el
estado de los diodos en relacion al estado de las entradas
(en negrita se indica la condicion del automatismo cerrado
en reposo).

Compruebe el estado de los diodos de senalizacion como
se indica en la siguiente tabla

Nétese que: Diobo eNceNDiDO = contfacto cernado
Diobo apacapbo = contacto abierto
Tab. 7 - Funcionamiento de los diodos de senalizacion del

estado con configuracién

= Oftras posibilidades de programacién de la
gestion de las baterias pueden reaqlizarse
mediante programacién con PC (véanse

instrucciones dedicadas).
i ENCENDIDO APAGADO
DIODO | Descripcion | (contacto cerrado) | (contacto abierto)
INT - ) . .
DL1 OPEN A Mando activo Mando inactivo
IN2 - ) . .
DL2 OPEN B Mando activo Mando inactivo
DL3 IN3- STOP | Mando inactivo Mando activo
DL4 IN4 - FSW | Disp. de seguridad | Dispositivos de seguridad
OoP libres ocupados
DL5 INS - FSW | Disp. de seguridad | Dispositivos de seguridad
CL libres ocupados
Finales de carrera Finales de carrera
DL6 FCAT apertura libre apertura ocupado
DL7 Fect F|'noles. de carrera Fl_nqles de carrera
cierre libre cierre ocupado
Finales de carrera Finales de carrera
DL8 FCA2 apertura libre apertura ocupado
DLO FCC2 F|'noles' de carrera Fl_nales de carrera
cierre libre cierre ocupado
DL10 ENCI1 Destellante durante el funcionamiento
DLT1 ENC2 Destellante durante el funcionamiento




10.2 APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS - SETUP

El fiempo de apertura y cierre estd determinado por un
procedimiento de aprendizaje de los tiempos (SETUP).

I35~ Este procedimiento es el mismo para todos
los datos por defecto seleccionables.

Sise conectanlos encoder (J3 0 J7) alas corespondientes enfradas,
la tarjeta reconoce la presencia de dichos accesorios.

I35 Cuando se alimenta [a tarjeta, sinunca se ha
realizado un SETUP o sila tarjeta lo requiere,
en el display destellalasigla 5L junto al diodo

SETUP (DL18) para indicar que es hecesario

realizar el SETUP
[@ Antes de reqlizar el set-up es necesario
seleccionar el tipo de motores utilizados.

Para realizar el aprendizaje de los tiempos proceda del

siguiente modo:

1. Cologue ambas hojas hasta la mitad de su recorrido

sto es muy importante para | SETUP se reali
correctamente).

Mantenga presionado el pulsador SETUP (SW3) hasta que

el diodo SETUP (DL18) se apague vy la hoja 2 (si estuviera

presente) empieza el movimiento decelerado de cierre,
deteniéndose cuando alcanza el tope mecdnico. En
esta fase en el display destella 5! (setup: PRIMER CIERRE

HOJA 2)

La hoja 1 empieza el movimiento decelerado de cierre y se

detiene cuando alcanza el tope mecdnico. En esta fase en

el display destella 5 (setup: PRIMER CIERRE HOJA 1)

Lahoja 1 empieza el movimiento decelerado de apertura seguida

por la hoja 2 (si estuviera presente) siempre en deceleracion. En

esta fase en el display destella 54 (setup: OPEN)

Cuando se alcanza el tope mecdnico de apertura,

ambas hojas se paran y la hoja 2 (si estuviera presente)

inicia automdaticamente el cierre a plena velocidad
seguida por la hoja 1. En esta fase en el display destella

55 (setup: FAST CLOSE).

Cuando se alcanza el tope mecdnico de cierre, ambas

hojas se paran y la hoja 1 inicia automdticamente la

apertura a plena velocidad seguida por la hoja 2 (si
esfuviera presente). En esta fase en el display destella

Sh(setup: FAST OPEN).

7. Si se ha seleccionado una légica automdtica, la
tarjeta cuenta la pausa programada y hace cerrar
automdticamente la cancela. Si no fuera asi, dé un
impulso de OPEN para cerrar la cancela.

[@ Una veziniciado el procedimiento de SETUP si
las hojas en los puntos 2 y 3 abren en vez de
cerrar, hay que invertir los cables de alimen-
tacién de los motores.

11  PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Cuando finalice la instalacién y la programacion, compruebe que
el equipo funcione correctamente. En especial, compruebe que
los dispositivos de seguridad funcionen correctamente y que el
equipo satisfaga las normas de seguridad vigentes. Cierre la tapa
en su alojamiento con junta.

Apriete los cuatro tornillos suministrados en dotacion para garantizar
el grado de proteccién contra los agentes exteriores (Fig. 33).

25

Fig. 33

\_
12 SENALIZACION DE ALARMAS Y ERRORES

Si se verifican alarmas (condiciones que no perjudican el

funcionamiento de la cancela) o errores (condiciones que bloguean

el funcionamiento de la cancela), en el display puede verse el

ndmero comespondiente a la condicion que se estd verificando.

[@ Estas senalizaciones solo desaparecen en el
ciclo sucesivo sise ha eliminado la causa que
las ha activado.

12.1 ALARMAS

[@: Cuandose verificauna ALARMA eldiodo DL20

empieza a destellar. Presionando Q la vez las
teclas+y -, eneldisplay apareceraelnumero

de la anomalia que se estd verificando
En la tab. 8 se indican todas las alarmas que pueden
visualizarse en el display.
Tab. 8 - Alarmas

20 Obstdéculo en MOTOR 1

2 Obstaculo en MOTOR 2

22 Corriente MOTOR 1 limitada

23 Corriente MOTOR 2 limitada

24 Salida LAMP en cortocircuito

25 Salida LOCK en cortocircuito

=Ny Memoria codigos radio XF llena

Jg Funcién timer activa

un Solicitud de asistencia

= Funcionamiento con bateria

=y Funcion HOLD CLOSE en curso (activa desde el PC)
12.2 ERRORES

Cuando se verifica un ERROR el diodo DL20
empieza a destellar conluzfija. Presionando a
lavezlasteclas + y -, en el display aparecerd
el numero de la anomalia que se estd
verificando

Enlatab. 9 se indican tfodos los errores que pueden visualizarse

en el display.
Tab. 9 - Errores

IS
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0 Tarjeta averiada

02 Proteccién térmica activada (esperar restablecimiento)
03 Motor T averiado

04 Motor 2 averiado

0A8 Error dispositivo BUS2EASY

10 Error final de carrera motor 1
I Error final de carrera motor 2
|5 Time-out agotado

| 7 Encoder motor 1 averiado
= Encoder motor 2 averiado
|9 Datos memoria incorrectos
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13 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO Elmando CLOSE sdlo puede activarse desde el PC
Entre paréntesis los efectos sobre las restantes entradas de
Tab. 10/a impulso activo
LOGICA “E” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
. abre la hoja P ninguin efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO dorelashojas | gesvinculada | NNQUN €fecto | opEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MiNGUN €fecto | apEN inhibido)
bloguea y, cuando
bloquea el vuelve a cerrar L ' .
EN APERTURA funcionamiento blgqueo. el las hojas bI(IJqueoleI Invierte en ciere ningun efecto se libera, abre
funcionamiento | inmedigtamente | funcionamiento (inmediatamente (OPEN bloguea -
memoriza CLOSE)
vuelve a cerrar vuelve a cerrar | vuelve a cerrar ningun efecto ninaun efecto ningun efecto
ABIERTO las hojas las hojas las hojas (OPEN/CLOSE ningun efecto (CLOgSE inhibido) (OPEN/CLOSE
inmediatamente (1)| inmediatamente | inmediatamente inhibidos) inhibidos)
vuelve a dbir las | vuelve a dbrirlas | bloquea el o invierte en bligﬁggélcggrgdo
EN CIERRE ) holos ) hOJos ningun efecto funcionamiento ningun efecto ) apertura . (OPEN bloguea -
inmediatamente | inmediatamente (vease prog. 2° niv.) memoriza CLOSE)
ninguin efecto L o ningun efecto
BLOQUEADO ciera las hojas | cierralas hoias | cierra las hojas|  (OPEN/CLOSE g’;gﬁ?ﬁg%& (gf‘ogs%”irfg%%%] (OPEN bloguea -
inhibidos) memoriza CLOSE)
Tab. 10/b (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA “A” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
bre la hoja
abre y vuelve a aor -’ P P
; desvinculada y . ningun efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO Senar fanseurido | cieng ranscurido | NNGUN ©fECTO | (OpEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MNOUN S7ECTO | (OPEN inhibidio)
P P el tiempo de pausa 5
oqueay,
vuelve a cerrar '
EN APERTURA ningun efecto (1) | ningun efecto las hojas bloguea el invierte en cierre | ningtn efecto | UANdo se lioera,
inmediatamente | funcionamiento abre (memoriza
CLOSE)
recarga el recarga el vuelve a cerrar blogquea el recarga el  recargael
ABIERTO EN PAUSA |tiempo de pausa |tiempo de pausa de las hojas funci ient ningun efecto  |tiempo de pausa | iempo de pausa
la hoja desvinculada | inmediatamente | TUNcionamiento (CLOSE inhibido) | (CLOSE inhibido)
. - L blogueay,
vuelve a abirir las | vuelve a abrir las invierte en :
EN CIERRE hojas hojas ningun efecto f blgqueo‘el " ningun efecto apertura C:ggcé%seerrqggg'
inmediatamente | inmediatamente uncionamiento (véase prog. 2° niv.) CLOSE)
ningun efecto — o ningun efecto
BLOQUEADO ciera las hojas | cierralas hojas | cierra las hojas|  (OPEN/CLOSE (g’;gmnﬁg%& (g%gs%nir?g%%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/c (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA ‘AI’ IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
abre y vuelve a  [dore la cancela parciaimentef inaun efect ningln efect ningln efect
CERRADO cerrar franscurido |y clena fronscurido eliempo| ningun efecto ningun Seclo gun S1ecio ningun efecto gun etecio
o fienpo de pausa 4 pauso (OPEN inhibido) | (OPEN inhibido) (OPEN inhibido)
continuia abriendo | blogueay, dllberarse,
EN APERTURA ningun efecto (1) | ningun efecto vuelvgogcceel(f]ror lo ¢ blgqueo. el i véase prog. 2°niv. | y vuelve a cerrar dore y luego ciera
uncionamiento enseguida inmedlioiamente
recarga el recarga el v i : '
- ) uelve a cerar la bloquea el P blogueay, dl loerarse, | franscurido el fiempo de
ABIERTO EN PAUSA | flempo ds pausa| flempo do pausa cancela funcionamiento | MNUN efeCto | dernmedaomente | pausa, ciera dlberarse
. ‘ ) bloquea el ) invierte en bloqueay, al fberarse,
EN CIERRE vuelve a dorfrla concela | vuelve aabiirla cancela | ningun efecto funci iont ningun efecto apertura abre y después de la
uncionamiento (véase prog. 2° niv.) poUsa ciena
ningun efecto o i ningun efecto
BLOQUEADO clenala cancela clenala cancela clena la cancela (OPEN/CLOSE BBgmnﬁg%g) (g%s‘éniﬁgﬁ%%l (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/d (1) Durante el ciclo de apertura parcial un impulso de OPEN A ocasiona la apertura total
LOGICA “EP” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
. abre la hoja P ningun efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO abre lashojas | qeqyincuiada | NINGUN efecto | opEN innibido) | (OPEN inhibido) | MNGUN €fecto | pEN inhibido)
blogueay, cuando
EN APERTURA ‘ bloguea el ; bloquea el vuellc\]/;e r?o%esrror bloquea el invierte en ciere | o0 e o se libera, abre
uncionamiento | ¢ ncionamiento | inmediatamente | funcionamiento [inmediatamente 9 (OPEN bloguea -
memoriza CLOSE)
vuelve a cerrar vuelve a cerrar | vuelve a cerrar ningun efecto ninatn efecto ningun efecto
ABIERTO las hojas las hojas las hojas (OPEN/CLOSE ningun efecto (CLOgSE inhibido) (OPEN/CLOSE
inmediatamente (1)| inmediatamente | inmediatamente inhibidos) inhibidos)
L bloguea 'y, cuando
invierte en :
EN CIERRE bquueol el blpqueo. el ningun efecto blgqueo‘el ningun efecto apertura se llbera, abre
funcionamiento | funcionamiento funcionamiento (véase prog. 2° niv) (OPEN bloguea -
oa e 5 e prog. | memoriza CLOSE)
reanuda el movimiento|reanuda el movimienfo L o
en sentido inverso. en sentido inverso. : ; Aingun efecto ningun efecto ningun efecto ningun efecto
BLOQUEADO Despues de un STOP | Después de un STOp | Ciera las hojas|  (OPEN/CLOSE | opENinnibido) | (CLOSE inhibido) | (OPEN bloguea -
cierra siempre cierra siempre inhibidos) memoriza CLOSE)

(1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
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Tab. 10/e
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LOGICA “SA IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
bre la hoja
abre y vuelve a aor o — o
; desvinculada y . ningun efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO cenarfranscurido | enq transcurido | MNGUN €f€Cto | (opEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MiN9un efecto | opEN inhibido
el tiempo de pausa
P P el tiempo de pausa 5
oquea y,
vuelve a cerrar !
EN APERTURA ninguin efecto (1) | ningun efecto las hojas bloqueael " 1 iere en cierre ningun efecto cugndo se livera,
inmediatamente | funcionamiento a reérlgesraorlzo
vuelve a cerrar | vuelve a cerrar | vuelve a cerrar blogquea el recarga el _ recarga el
ABIERTO EN PAUSA las hojas las hojas las hojas funci ient ningln efecto  |tiempo de pausa | iempo de pausa
inmediatamente (1)| inmediatamente | inmediatamente | TUNcionamiento (CLOSE inhibido) | (CLOSE inhibido)
) . o bloqueayy,
vuelve a abrir las | vuelve a abrir las invierte en !
EN CIERRE hojas hojas ningun efecto f blgqueolel " ningun efecto apertura C;ggci?nseenl]'ggg‘
inmediatamente | inmediatamente uncionamiento (véase prog. 2° niv.) CLOSE)
ningun efecto — L ningun efecto
BLOQUEADO  |cierra las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE (g’;gmnﬁfgggl (8[‘0‘9’8%”"?@%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
Tab. 10/f [
LOGICA “AP” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
abre la hoja
abre y vuelve a ) N N L,
. desvinculada y Al ningun efecto ningun efecto - ningun efecto
CERRADO cerrar ianseurmiao | e ranscurido | MNGUN €f€CTO | (OpEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MN9UN &fecto | apEN innibido
el tiempo de pausa
el tiempo de pausa
blogueay, cuando
blgqueol el bloguea el vuelve a cerrar bloquea el invierte en cierre — se libera, abre
EN APERTURA funcionamiento las hojas ) ningun efecto
funcionamiento |inmediatamente | funcionamiento | (Memoriza OPEN) (OPEN bloguea -
memoriza CLOSE)
bloquea el vuelve a cerrar recarga el recarga el
ABIERTO EN PAUSA | funcionarmiento | bloguea e'T las hojas . b'?’q“e".e'T ningUn efecto | fiempo de pausa | fiempo de pausa
uncionamiento | inmediatamente | TUNCionamiento (CLOSE inhibido) | (CLOSE inhibido)
vuelve a abrir las | vuelve a dbrir las bloquea el invierte en blosgﬂ%gr\é c;grgdo
EN CIERRE ) hojos . hojos ningun efecto funcionamiento ningun efecto ) apertura . (OPEN bldqueo )
inmediatamente | inmediatamente (vease prog. 2° niv.) memoriza CLOSE)
ningun efecto L N ningun efecto
BLOQUEADO cierra las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE (gggﬁ’;nﬁfigggl (g[‘gs%”ifg%%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
Tab. 10/g
LOGICA “s” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
bre la hoja
abre y vuelve a aor - L -
; desvinculada y PR ningun efecto ningun efecto P ningun efecto
CERRADO enar hanseurido | ien franscurido | NNGUN ©7ECTO | (OpEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MNIUN S1ECTO | (OPEN inhibidio)
P P el tiempo de pausa 5
vuelve a cerrar continta abriendo oquea y.
EN APERTURA invierte en cierre | invierte en cierre . Io§ hojas funbcliooor]wuo?gieegﬁo invierte en cierre | y vuelve a cerrar cuondgbsreéllberc,
inmediatamente enseguida (memoriza CLOSE)
vuelve a cerrar vuelve a cerrar | vuelve a cerrar
ABIERTO EN PAUSA las hojas las hojas las hojas bloguea el ningn efecto | [Plodueay. al | bloqueay, al
inmediatamente (1)| inmediatamente | inmediatamente | funcionamiento liberarse, cierra | lioerarse, cierra
vuelve a abrir las | vuelve a abrir las ) bloquea el i }ng?ee grg op;ﬁ#i\r/o] "gleorggiogbfell
EN CIERRE ) hojos ) hojos ningun efecto funcionamiento ningun efecto v cuondogdcobd cuando bcobé
inmediatamente | inmediatamente cieng en i lena en i
ninguin efecto I o ningun efecto
BLOQUEADO cierra las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE (gggmnﬁg%& é%’&nﬁéﬁg’%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/h (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA “SP” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
bre la hoja
abre y vuelve a aor o o —
; desvinculada y o ningun efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO elcﬁg%fgsecggﬂg’o cienra ranscurido ef|  MNGUN €fecto | 5EN inibito) | (OPEN inibifo) | MNUN &fecto | (apEN innibido)
tiempo de pausa
bloquea el vuelve a cerrar confindia dbriendo | 20UeaY. allberarse
EN APERTURA funcionamiento funkzl(izjqnzerrcw}ieerl\‘ro las hojas funbcl(i?)?wljzergieeiﬁo invierte en cierre | y vuelve a cerrar ﬁsee‘gjggﬁg%%oggggf
inmediatamente enseguida ~ Memoriza CLOSE)
vuelve a cerrar vuelve a cerrar | vuelve a cerrar
ABIERTO EN PAUSA las hojas las hojas las hojas bloquea el ningn efecto | [Plodueay. al | bloqueay, al
inmediatamente (1)| inmediatamente | inmediatamente | funcionamiento lierarse, cierra | liberarse, cierra
invierte en blogueay, cuando
EN CIERRE bls)queol el blgqueo_ el ningun efecto blgqueo‘el ningun efecto apertura se libera, abre
funcionamiento | funcionamiento funcionamiento (véase prog. 2° niv,) | (memoriza CLOSE)
reanuda el movimiento {reanuda el movimiento - P
BLOQUEADO en sentido inverso. en sentido inverso. Vuellgf rgo%tasrror Tg%’,\rl‘/geo%f ningun efecto ningun efecto ?ggg,{l‘/g{eocgg
Despues de un STOP | Después de un STOP inmediat ch onte inhibidos) (OPEN inhibido) | (CLOSE inhibido) inhibidos)
cierra siempre cierra siempre
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Tab. 10/i

LOGICA “B” IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
. - L ningun efecto ningun efecto L ningun efecto
CERRADO abre las hojas ningun efecto ningun efecto (OPEN inhibido) | (OPEN inhibido) ningun efecto (OPEN inhibido)
ol | bloqueay, al
P ; : ’ . oguea el - : P liberarse, cierra
EN APERTURA ningun efecto | cierra las hojas | cierra las hojas funcionamiento invierte en cierre | ningun efecto (memoriza OPEN/
CLOSE)
ningun efecto ningln efecto ningun efecto
ABIERTO ningun efecto | cierra las hojas|cierra las hojas| (OPEN/CLOSE ningun efecto (CLOgSE inhibido) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
o bloguea 'y, cuando
invierte en -
EN CIERRE abre las hojas ningun efecto ningun efecto blgqueolel ningun efecto apertura se livera, gbre
funcionamiento (véase prog. 2° niv) (memoriza OPEN/
' ' CLOSE)
ningun efecto — L ningun efecto
BLOQUEADO dore las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE (g’;gmnﬁfgggl (8[‘0‘9’8%”"?@%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/l (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA “bC IMPULSOS EN APERTURA / MANDOS MANTENIDOS EN CIERRE IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
' I o ningun efecto ningun efecto L ningun efecto
CERRADO abre las hojas ningun efecto ningun efecto (OPEN inhibido) | (OPEN inhibido) ningun efecto (OPEN inhibido)
ol | bloqueay, al
I ; ; ; ' oguea e — : I liberarse, cierra
EN APERTURA ningun efecto | cierra las hojas | cierra las hojas funcionamiento invierte en cierre | ningun efecto (memoriza OPEN/
CLOSE)
ningun efecto ningn efecto ningun efecto
ABIERTO ningun efecto | cierra las hojas |cierra las hojas| (OPEN/CLOSE ningun efecto (CLOgSE inhibido) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
L bloguea 'y, cuando
invierte en ;
EN CIERRE abre las hojas ningun efecto ningun efecto bI(I)queo.eI ningun efecto apertura sé libera, abre
funcionamiento (véase prog. 2° niv) (memoriza OPEN/
i i CLOSE)
ningun efecto L i ninguin efecto
BLOQUEADO abre las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas|  (OPEN/CLOSE (gggmnﬁg%g] (g%s?ifg%%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/m (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA “C” MANDOS MANTENIDOS IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
. P L ningun efecto ningun efecto o ningun efecto
CERRADO abre las hojas ningun efecto ningun efecto (OPEN inhibido) | (OPEN inhibido) | Ningun efecto (OPEN inhibido)
ol | bloquea'y, al
N . ) ’ : oquea €l . - P liberarse, cierra
EN APERTURA ningun efecto | cierra las hojas | cierra las hojas funcionamiento invierte en cierre | ningun efecto (mernoriza OPEN/
CLOSE)
ningun efecto ninaun efecto ningun efecto
ABIERTO ningun efecto | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE ningun efecto [CLC?SE inhibido) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
L bloguea y, cuando
invierte en :
EN CIERRE abre las hojas ningun efecto ningun efecto blloqueol el ningun efecto apertura se libera, abre
funcionamiento (véase prog. 2° niv) (memoriza OPEN/
' ' CLOSE)
ningun efecto - L ningun efecto
BLOQUEADO abre los hojas | cierra las hojas | cierra las hojas|  (OPEN/CLOSE (gggmnﬁg%g) [grg&”iﬁg%%%) (OPEN/CLOSE
inhibidos) inhibidos)
Tab. 10/n (1) si el ciclo ha empezado con OPEN-B (hoja desvinculada), ambas hojas se accionan en apertura
LOGICA “At” (2) IMPULSOS
ESTADO DEL AUTOMATISMO OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
bre la hoja
abre y vuelve a aor - L L,
; desvinculada y P ningun efecto ningun efecto P ningun efecto
CERRADO Senar hanseurido | cien franscurido | MNGUN SECTO 1 (OpEN inhibido) | (OPEN inhibido) | MNOUN S1ECTO | (OPEN inhibicio)
P P el tiempo de pausa B
vuelve a cerrar oqueay.
EN APERTURA ningun efecto (1) |  ningun efecto las hojas bloqueael | iere eon clerre ningUin efecto | SUANdo se libera,
inmediatamente | funcionamiento abre (memoriza
CLOSE)
recarga el vuelve a cerrar recarga el recarga el
ABIERTO EN PAUSA |tiempo de pausa fi enge%o(rjgeo %uso las hojas blpqueolel ningun efecto  |tiempo de pausa | tiempo de pausa
P P inmediatamente | funcionamiento (CLOSE inhibido) | (CLOSE inhibido)
) ) L bloqueay,
vuelve a abrir las | vuelve a abrir las invierte en ;
EN CIERRE hojas hojas ningun efecto f blgqueolel " ningun efecto apertura nggﬁ%zenﬂgriezrg’
inmediatamente | inmediatamente uncionamiento (véase prog. 2° niv.) CLOSE)
ningun efecto - o ningun efecto
BLOQUEADO cierra las hojas | cierra las hojas | cierra las hojas| (OPEN/CLOSE | fingunefecto | ningun efecto | seN CLOSE
inhibidos) (OPEN inhibido) | (CLOSE inhibido) inhibidos)

(2) Cuando se enciende la tarjeta comprueba las entradas, y si un mando de OPEN A o B estd activo, abre la hoja o las hojas, en caso contrario cierra.
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando
inalterate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualungue momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies a titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter a
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit tout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf
die Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el dere-
cho, dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualquier momento y sin
comprometerse a poner al dia la presente publicacién, todas las modificaciones que considere oportunas para el
perfeccionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingen in deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudt zich het recht voor op elk willekeurig mo-
ment de veranderingen aan te brengen die het bedrijff nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle
mogelijke andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat
gehandhaafd blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.

FAAC S.p.A.
Via Calari, 10
40069 Zola Predosa (BO) - ITALIA
Tel. 0039.051.61724 - Fax. 0039.051.758518
www.faac.it
www.faacgroup.com

732557 - Rev.C

~

/




